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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z budowg instalacji SSP w budynku Komendy Gtéwnej Policji na
dziatkach nr: 38/3 i38/2, obreb 1-01-13, jedn. ewidencyjna 146505, msc. Warszawa, gmina
Warszawa 620/5, 620/4, 287 obr. 01 Annopol.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robdt wymienionych w punkcie 1.1
zwigzanych z budowsg instalacji SSP.
Zakres robdt obejmuje:

- instalacje systemu alarmu pozaru SAP wybranych pomieszczen

- instalacje oddymiania klatek schodowych

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sga zgodne Ilub réwnowazne
z wtasciwymi obowigzujgcymi przepisami, ze Specyfikacja Techniczng - Architektura zwane;j
ST, wtasciwymi zharmonizowanymi Polskimi lub Europejskimi Normami.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt iich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora nadzoru, za
spos6b ich prowadzenia zgodny =z obowigzujgcymi normami iprzepisami, oraz za
przestrzeganie przepiséw bhp oraz bezpieczehstwa ruchu.

1.6 Charakterystyka elementow objetych ST - okreslenia podstawowe

Sygnalizacja alarmowa pozarowa — system alarmowy pozarowy (SAP) — zesp6t urzadzen,
mogacych ze soba wspétpracowacé (kompatybilnych), przeznaczonych do przekazywania
informacji o zagrozeniu mienia i zycia w wyniku pozaru.

Czujnik dymu - Czujnik reaguje na produkty spalania i/lub rozktadu termicznego. Ze wzgledu
na sposob wykrywania dymu dzielg sie na czujniki jonizacyjne i optyczne.

Optyczny czujnik dymu - W optycznej czujce dymu impulsowe zrédio promieniowania
podczerwonego jest izolowane przez komore pomiarowg od odbiornika tego promieniowania.
Po wniknieciu dymu do komory nastepuje rozproszenie promieniowania, poniewaz padajgce
Swiatto, padajgce na czgstki dymu, odbija sie od nich, mozliwe jest odebranie przez odbiornik
czesci promieniowania rozproszonego, gdzie nastepuje jego pomiar. Czujki optyczne dobrze
reagujg na dym widzialny, dlatego nadajg sie do rozpoznawania pozardéw tlagcych, podczas
ktorych powstaje dym, np. z pirolizy drewna, poczatkéw spalania papieru, pozaréw tworzyw
sztucznych itd.

Sygnalizator reczny — stanowig uzupetnienie czujek; ich zadziatanie nastepuje po wcisnieciu
przycisku normalnie zastonietego szybka. Sygnalizatory reczne nalezy stosowac gtownie w
ciggach komunikacyjnych. Majg one element sygnalizacyjny optyczny, potwierdzajgcy przyjecie
przez centralke informacji o pozarze.

Czujnik temperatury —Wykrywajg wzrost temperatury otoczenia. Przekroczenie pewnego
ustalonego progu temperatury zadziatanie czujek nadmiarowych, =z kolei przekroczenie
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ustalonego przyrostu temperatury w czasie, spowoduje zadziatanie czujek temperatury
rozniczkowych. Czujke temperatury nalezy stosowaé w pomieszczeniach, w ktérych moze
powsta¢ dym w zwigzku z prowadzonymi pracami. Czujki dymu w takich warunkach moga
generowac fatszywe alarmy.

Linie dozorowe — stuzg do zasilania wszystkich elementoéw instalacji SAP. Umozliwiajg one
komunikacje miedzy zainstalowanymi na nich elementami adresowalnymi i sg najwazniejszymi
obwodami systemu alarmowego. Jakos¢ i stan linii dozorowej decyduje o tym, czy iw jakim
stanie sygnaty wysytane przez detektory dotrg do centrali. Do podstawowych parametrow
charakteryzujacych linie dozorowg nalezg— dopuszczalna dtugosé¢ linii, okreslana najczesciej za
posrednictwem maksymalnej rezystancji wyrazonej w omach, dopuszczalna minimalna
rezystancja izolacji pomiedzy przewodami ipodtozem, wyrazona w kiloomach, oraz
dopuszczalna liczba czujek na linii.

Izolator zwar¢ - jest elementem umozliwiajgcym ochrone adresowalnej linii dozorowej poprzez
odtgczenie uszkodzonej — zwartej czesci linii. lzolator po wykryciu spadku napiecia
spowodowanego zwarciem w linii uruchamia przekaznik z podtrzymaniem, ktéry swoim
zestykiem przerywa obwdd linii dozorowej. Po ustgpieniu uszkodzenia izolator automatycznie
zatgcza z powrotem fragment odtgczonej linii.

Adresowalne urzadzenia wykonawcze - budowane sg w postaci przekaznikow sterowanych
zcentralki lub czujek izasilanych za posrednictwem linii dozorowych ze stykami
umozliwiajgcymi podtgczenia zasilania zewnetrznego. Stuzg one do sterowania wybranymi
urzgdzeniami pozarowymi ( oddymiajgcymi, gasniczymi, ewakuacyjnymi). Ich zadziatanie
nastepuje z chwilg otrzymania sygnatu z centralki sygnalizacji pozarowe;.

Centralka pozarowa - Centrala sygnalizacji pozarowej koordynuje prace catego systemu
sygnalizacji pozaru. Umozliwia identyfikacje numeru irodzaju elementu liniowego
zainstalowanego w linii adresowej.

Monitoring - zbieranie przy pomocy tgczy telekomunikacyjnych i radiowych, informacji o stanie
niezaleznych, oddalonych instalacji alarmowych, przez centrum monitoringu w celu podjecia
dziatan interwencyjnych w wypadku odebrania sygnatu alarmu.

Wizualizacja systemu ppoz— zobrazowanie z pomocg komputerowej bazy danych o obiekcie
stanu dziatania systemow ppoz oraz uzyskanie informacji o zasobach is$rodkach do
dysponowania w przypadku wystgpienia alarmu.

Ogien - proces spalania, charakteryzujgcy sie emisjg cieplng, ktéremu towarzyszy dym i/ lub
ptomien.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania- integracja funkcji instalacji sygnalizacji
alarmowej i dziatania ludzi w razie pozaru.

Ostrzegacz pozarowy - urzadzenie inicjalizujgce sygnat alarmowy w zwigzku z wykryciem
pozaru. Ostrzegacze dzielimy na reczne i automatyczne.

Stan alarmowania pozarowego- stan pracy, w ktdéry wchodzi centrala po odebraniu od
ostrzegaczy pozarowych informacji o wykryciu pozaru.

Stan blokowania - stan pracy, w ktérym w centrali celowo zablokowane jest przyjmowanie
sygnatow i wywotywanie alarméw od jakichkolwiek ostrzegaczy lub zablokowane jest wyjscie
zcentrali i/lub tor transmisji do jakichkolwiek czesci sktadowych systemu sygnalizacji
pozarowej, tworzgcych instalacje alarmowa.

Stan dozorowania - stan pracy, w ktorym centrala jest zasilana ze zrddta energii elektrycznej,
spetniajgcego okreslone wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny stan pracy.

Strefa dozorowa- cze$¢ chronionego obiektu, w ktorej zainstalowano jeden lub wiecej
ostrzegaczy idla ktérych w centrali przewidziano wspdlng sygnalizacje strefowg. Strefa
dozorowa pozwala na jednoznaczne rozpoznanie miejsca wykrycia pozaru.

Strefa pozarowa - czes¢ budowli sktadajgca sie z jednego lub wiekszej liczby pomieszczen lub
przestrzeni, wydzielona w taki sposob, aby w okreslonym czasie powstrzymac przeniesienie sie
pozaru do lub z pozostatych czesci budowli.

Tor transmisiji - fizyczne potgczenie znajdujgce sie na zewnatrz obudowy centrali, stuzgce do
transmisji informaciji i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi czesciami systemu sygnalizaciji
pozarowej.

Urzadzenie transmisji alarméw pozarowych — wyposazenie posredniczace w przekazywaniu
sygnatéw alarmowych z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarméw pozarowych.



Urzadzenie zasilajgce; zasilacz — cze$¢ skltadowa systemu alarmowego, ktéra dostarcza
energie o okreslonych parametrach do centrali i innych czesci sktadowych systemu, zasilanych
przez centrale.

Wskaznik strefowy — cze$¢ centrali sygnalizacji pozarowej, ktéra optycznie wskazuje strefe,
z ktdérej pochodzi sygnat pozarowy lub sygnat uszkodzenia.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢ nowe oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w
budownictwie jak rowniez co najmniej jeden z nizej wymienionych dokumentow:

* Atest,

* Certyfikat,

* aprobate techniczna,

« certyfikat zgodnosci,

* Swiadectwo dopuszczenia.

Producent systemu sygnalizacji pozaru powinien posiada¢ Swiadectwo dopuszczenia oraz
aktualne certyfikaty CNBOP (J6zefow k/Otwocka).

2.2 Materialy do budowy instalacji SAP

Przy budowie instalacji teletechnicznych nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z dokumentacjg
projektowg i ST.

Uniwersalne czujki dymu DUO-6046

Przeznaczenie:

Uniwersalne adresowalne czujki dymu DUO-6046 i DUO-6043 sg przeznaczone do wykrywania
dymu, powstajgcego w poczatkowym stadium rozwoju pozaru, wtedy gdy materiat jeszcze sie
tli, a wiec na og6t diugo przed pojawieniem sie otwartego ptomienia i zauwazalnym wzrostem
temperatury. Charakteryzujg sie znaczng odpornoscig na wptyw ruchu powietrza izmian
cisnienia. W czujkach zastosowano podwadjny uktad detekcji dymu w pasmach UV i IR.
Uniwersalne adresowalne czujki dymu DUO przewidziane sg do pracy w adresowalnych liniach
dozorowych nastep. central sygnalizacji pozarowej:

- DUO-6046 — wszystkie centrale systeméw POLON 4000 i POLON 6000,

Zasada dziatania

Podstawg dziatania detektoréw dymu czujek DUO-6046/DUO-6043 jest zasada Tyndala -
rozpraszanie promienia Swietlnego na czasteczkach dymu. Wnikajgce do wnetrza komory
pomiarowej czasteczki dymu odbijajg Swiatto emitowane przez dwie diody nadawcze
w pasmach UV i IR. Rozproszone swiatto dociera do fotodiody powodujgc powstanie fotopradu,
ktory po wzmocnieniu i przetworzeniu na postac¢ cyfrowg jest analizowany przez mikroprocesor
czujki, oceniajgcy stopien zagrozenia pozarowego. Komunikacja miedzy centralg systemu
POLON 4000 lub POLON 6000, a czujkami DUO odbywa sie za posrednictwem adresowalne;,
dwuprzewodowej linii dozorowej. Unikalny, w petni cyfrowy protok6t komunikacyjny umozliwia
przekazywanie dowolnych informacji z centrali do czujek i zczujek do centrali. Oprocz
przekazywania do centrali oceny stanu czynnikow pozarowych i tendencji ich zmian w swoim
otoczeniu, czujki mogg przestac, na zgdanie centrali, aktualne wartosci analogowe.
Mikroprocesor sterujgcy praca czujki, kontroluje poprawnos¢ dziatania jej podstawowych
ukfadéw i w razie stwierdzenia nieprawidtowosci przekazuje stosowne informacje do centrali.
Czujki DUO sg czujkami analogowymi, z cyfrowym mechanizmem samoregulacji, tzn. utrzymujg
statg czuto$¢ przy postepujgcym zabrudzeniu komory pomiarowej. Po przekroczeniu
zatozonego progu czujki wysytajg do centrali informacje o cze$ciowym zabrudzeniu komory
pomiarowej, w celu poinformowania stuzb serwisowych o koniecznosci podjecia odpowiednich
dziatan.



Czujki wyposazone sg w wewnetrzne izolatory zwaré, kitdre odcinajg sprawng czesc linii
dozorowej od sgsiadujgcej czesci uszkodzonej, co umozliwia dalszg niezakibcong prace czujek.
Stan alarmowania czujki sygnalizowany jest impulsowym, czerwonym $wiattem dwoch diod,
umieszczonych po przeciwnych stronach obudowy czujki. Jezeli czujka jest Zle widoczna lub
zainstalowana w trudno dostepnym miejscu, mozna do niej dotgczy¢ dodatkowy optyczny
wskaznik zadziatania WZ-31. Stany uszkodzenia, alarmu technicznego i zadziatania izolatora
zwarc, sygnalizowane sg zo6ttymi btyskami diody swiecacej. Czujki majg trzy podstawowe tryby
pracy, ktére umozliwiajg uzytkownikowi optymalne dopasowanie ich do pracy w okreslonym
Srodowisku:

— niezalezna praca dwéch detektoréw dymu IR lub UV,

— wspotzalezna praca dwéch detektorow dymu,

— koincydencja dwoch detektorow dymu UV i IR.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+24,6V

Pobdr prgdu w stanie dozorowania <150 pA

Liczba programowanych trybéw pracy 3

Wykrywane pozary testowe TF1do TF5, TF7 do TF9
Programowanie adresu z centrali

Temperatura pracy od -25 °C do +55 oC
Wymiary czujki (bez gniazda) 2 115 x 44 mm

Masa 0,2 kg

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH (adresowalne)

Przeznaczenie

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH sg przeznaczone do
przekazywania informacji o pozarze do wspoétpracujacej centrali sygnalizacji pozarowej przez
osobe, ktéra zauwazyta pozar irecznie uruchomita ostrzegacz. Reczne ostrzegacze moga
pracowa¢ wytgcznie na liniach/petlach dozorowych central interaktywnego systemow
sygnalizacji pozarowej POLON 4000 i POLON 6000.

Ostrzegacz ROP-4001M przeznaczony jest do montazu wewnatrz obiektow natomiast ROP-
4001MH — na zewnatrz obiektéw

Zasada dziatania

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH dziatajg (przetgczaja styki) po
uderzeniu w szybke zabezpieczajacg i wcisnieciu przycisku. Jest to przycisk typu B. Reczne
ostrzegacze sg wyposazone w wewnetrzne izolatory zwar¢. Stan alarmowania ostrzegacza jest
sygnalizowany czerwonymi rozbtyskami dwukolorowej diody $wiecacej, ktéra potwierdza
zadziatanie systemu sygnalizacji pozarowej. Uktad elektroniczny ostrzegacza kontroluje
rezystancje styku mikroprzetgcznika; w przypadku pogorszenia sie jego parametrow do centrali
jest przekazywana o tym odpowiednia informacja. Podobnie dzieje sie w przypadku zadziatania
izolatora zwar¢ i uszkodzenia pamieci EEPROM, wykorzystywanej do adresacji ostrzegacza. Te
zdarzenia, jako stany nieprawidtowe, sg sygnalizowane przez ostrzegacz zo6ttymi rozbtyskami
jego diody swiecacej i wywotujg odpowiednig sygnalizacje uszkodzenia w centrali. Kodowanie
adresu recznego ostrzegacza odbywa sie automatycznie z centrali - kod adresowy zapisywany
jest w jego nieulotnej pamieci.

Budowa

Reczne ostrzegacze pozarowe ROP-4001M i ROP-4001MH majg obudowe wykonang
z czerwonego tworzywa. Wyposazone sg w przezroczystg szybke wykonang z nietamigcego sie
tworzywa sztucznego, zabezpieczajgcg przed przypadkowym uruchomieniem ostrzegacza.
Testowanie ostrzegaczy odbywa sie poprzez ich uruchomienie analogicznie jak w przypadku
pozaru. Za pomoca specjalnego kluczyka mozliwe jest przywrocenie ostrzegacza do stanu
dozorowania. Ostrzegacz ROP-4001MH ma dodatkowe uszczelnienie wewnatrz obudowy,
chronigce uktady elektroniczne przed wptywem warunkéw atmosferycznych.



Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5 +24,6 V
Pobdr prgdu w stanie dozorowania < 140 pA
Kodowanie adresu automatycznie z centrali
Srednica zyt przewodéw 0,8-1,2mm
Zapas przewodu do dotgczenia 15 cm
Otwér do montazu wtynkowego @ 80 x 22 mm(min)
Szczelnos¢ obudowy: ROP-4001M IP 30
ROP-4001MH IP 55
Zakres temperatur pracy: ROP-4001M od -25 °C do +55 °C
ROP-4001MH od -40 °C do +70 °C
Wymiary 102 x 98 x 46 mm
Masa: ROP-4001M 0,22 kg

ROP-4001MH 0,26 kg
Uwaga

Reczne ostrzegacze sa przeznaczone do montazu wtynkowego, a za pomocg specjalnej ramki
maskujgcej RM-60-R, do montazu natynkowego.

Element kontrolno-sterujacy typu EKS-6004

Przeznaczenie

Elementy kontrolno-sterujgce typu EKS-6000 sg przeznaczone do uruchamiania (stykami
przekaznikédw) na sygnat z centrali, urzadzen przeciwpozarowych i alarmowych. Umozliwiajg
kontrolowanie sprawnos$ci sterowanych urzgdzen ipoprawnosci ich zadziatania. Mogg tez
kontrolowa¢ stany dowolnych urzgdzen niezwigzanych zich wysterowaniem. Elementy
kontrolno-sterujagce typu EKS-6000 dostepne sg w nastepujgcych odmianach konfiguracyjnych:
EKS-6040 - 4 wejscia niskonapieciowe,

EKS-6004 - 4 wyjscia,

EKS-6022 - 2 wejscia niskonapieciowe, 2 wyjscia,

EKS-6044 - 4 wejscia niskonapieciowe, 4 wyjscia,

EKS-6202 - 2 wejscia wysokonapigciowe, 2 wyjscia,

EKS-6400 - 4 wejscia wysokonapieciowe.

Elementy typu EKS-6000 moga pracowa¢ wytgcznie w adresowalnych liniach/petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu POLON 6000.

Zasada dziatania

Uruchomienie przekaznika w elemencie kontrolno-sterujgcym nastepuje na rozkaz przestany
zcentrali ijest sygnalizowane rozbtyskami czerwonej diody $wiecgcej, pozwalajgcej na
lokalizacje alarmujgcego elementu. Skasowanie alarmowania centrali powoduje powrotne
przetgczenie zestykow przekaznika. Dziatanie elementéw moze byé programowane i polega na
wyborze:

- rodzaju pracy wyjscia sterujgcego (wytgczone, ciggte, impulsowe, cykliczne, cykliczne
skonczone), - mozliwosci kontroli ciggtosci przewodu podfgczonego do wyjscia sterujgcego
(wytgczona, wigczona),

- stanu bezpiecznego wyjscia sterujacego — funkcja ,fail safe” (bez zmiany, niewysterowany,
wysterowany),

- funkciji, jaka spetnia wejscie (kontrolne, alarmowe),

- sposobu dziatania wejscia niskonapieciowego (NO, NC) lub wejscia wysokonapieciowego
(napiecie - dozér, brak napiecia - aktywny),

- czasbw opOznienia wysterowania, wysterowania, opdznienia kasowania i kasowania.
Elementy EKS-6000 sg wyposazone w wewnetrzne izolatory zwar¢. Kodowanie adresu
elementu odbywa sie automatycznie z centrali - kod adresowy zapisywany jest w jego nieulotnej
pamigci.

Budowa



Elementy EKS-6000 wykonane sg w postaci ptytki drukowanej wraz z elementami
elektronicznymi i zespotem tgczéwek, umieszczonymi w obudowie z tworzywa. Obudowy majg
w narozach otwory do mocowania na scianie. Obudowy gwarantujg wysoki stopien szczelnosci,
umozliwiajacy instalowanie elementéw w trudnych warunkach lub na zewnatrz obiektéw. Majg
odpowiednie wejscia dtawikowe na osobne wprowadzenie przewodow linii dozorowej, linii

kontrolnych i sterujgcych

Dane techniczne

Napiecie pracy

Pobdr prgdu w stanie dozorowania
przez elementy:

Obcigzalnos¢ stykdw przekaznika NO/NC
Napiecie zasilania sterowanego urzgdzenia
Opdznienie zadziatania przekaznika

Stan bezpieczny wyjscia sterujgcego:
Inicjacja wejscia kontrolnego:

Zakres temperatur pracy
Szczelnos¢ obudowy

16,5+24,6 V
EKS-6040 < 210 pA
EKS-6022 < 220 pA
KS-6004, EKS-6044 < 240 pA
EKS-6202 < 250 pA
EKS-6400 < 230 pA
2 A/250 V AC
6 +220 VDC, 230 V AC
max 1270 s
bez zmiany, wysterowany, niewysterowany
- styk bezpotencjatowy NO lub NC
- styk pod napieciem (EKS-6400, EKS-6202)
od -40 oC do +85 oC
IP 66

EKS-6040 max 202 x 152 x 74 mm
pozostate odmiany max 202 x 180 x 74 mm

Wymiary: -

Doprowadzenie kabli w obudowach:
- przewody linii dozorowej, niskonapieciowe dtawiki M12
- przewody sterujgce i wysokonapieciowe dtawiki M16
Masa <0,5kg

Element kontrolno-sterujacy typu EKS-6222P

Przeznaczenie

Elementy kontrolno-sterujgce typu EKS-6222P sg przeznaczone do uruchamiania (stykami
przekaznikéw) na sygnat z centrali, urzadzen przeciwpozarowych i alarmowych. Umozliwiajg
kontrolowanie sprawnos$ci sterowanych urzgdzen ipoprawnosci ich zadziatania. Mogg tez
kontrolowac¢ stany dowolnych urzadzen niezwigzanych z ich wysterowaniem.

Elementy kontrolno-sterujace typu EKS-6222P sg wyposazone w dwa wyjscia przekaznikowe
duzej mocy, dwa wejscia kontrolne niskonapieciowe i dwa wejscia wysokonapieciowe.

Elementy EKS-6222P moga pracowac wytacznie w adresowalnych liniach/petlach dozorowych
central sygnalizacji pozarowej systemu POLON 6000

Zasada dziatania

Uruchomienie przekaznika w elemencie kontrolno-sterujgcym nastepuje na rozkaz przestany
zcentrali ijest sygnalizowane rozbtyskami czerwonej diody $wiecgcej, pozwalajgcej na
lokalizacje alarmujgcego elementu. Skasowanie alarmowania centrali powoduje powrotne
przetgczenie zestykow przekaznika. Dziatanie elementéw moze byé programowane i polega na
wyborze:

- rodzaju pracy wyjscia sterujgcego (wytgczone, ciggte, impulsowe, cykliczne, cykliczne
skonczone),

- mozliwosci kontroli ciggtosci przewodu podtgczonego do wyjscia sterujgcego (wytgczona,
wigczona),

- stanu bezpiecznego wyjscia sterujgcego — funkcja ,fail safe”’(bez zmiany, niewysterowany,
wysterowany),

- funkciji, jaka spetnia wejscie niskonapieciowe (kontrolne, alarmowe),



- sposobu dziatania wejscia niskonapieciowego (NO, NC) lub wejscia wysokonapieciowego
(napiecie - dozér, brak napiecia - aktywny),

- czasbw opOznienia wysterowania, wysterowania, opdznienia kasowania i kasowania.
Elementy EKS-6222P s wyposazone w wewnetrzne izolatory zwarc.

Kodowanie adresu elementu odbywa sie automatycznie z centrali - kod adresowy zapisywany
jest w jego nieulotnej pamieci.

Budowa

Elementy EKS-6222P wykonane sg w postaci ptytki drukowanej wraz z elementami
elektronicznymi i zespotem tgczéwek, umieszczonymi w obudowie z tworzywa. Obudowy majg
w narozach otwory do mocowania na Scianie. Obudowy gwarantujg wysoki stopien szczelnosci,
umozliwiajgcy instalowanie elementéw w trudnych warunkach lub na zewnatrz obiektéw. Majg
odpowiednie wejscia dtawikowe na osobne wprowadzenie przewodoéw linii dozorowej, linii
kontrolnych

i sterujgcych.

Dane techniczne

Napiecie pracy 16,5+246V

Pobdr prgdu w stanie dozorowania < 550 pA

Liczba wyjs¢ sterujgcych 2

Obcigzalnos¢ stykéw przekaznika NO/NC max 12 A/230 V AC/2,76 kVA

Napiecie zasilania sterowanego urzadzenia 6 +220 VDC, 230 V AC

Prad kontrolny linii sterujgcej <200 pA (6 + 220 V DC)
< 370 pA (230 V AC)

Stan bezpieczny wyjscia sterujgcego bez zmiany, wysterowany, niewysterowany

Liczba wejs¢ kontrolnych: - niskonapieciowych 2
- wysokonapieciowych 2

Inicjacja wejscia niskonapieciowego - styk bezpotencjatowy NO lub NC

Inicjacja wejscia wysokonapieciowego - styk pod napieciem

Zakres temperatur pracy od -40 °C do +70 °C

Szczelnos¢ obudowy IP 66

Wymiary: max 202 x 180 x 74 mm

Doprowadzenie kabli w obudowach: - przewody linii dozorowej, niskonapieciowe
dtawiki M12
- przewody sterujgce i wysokonapieciowe
dtawiki M16

Masa <0,5kg

Wskaznik zadzialania WZ-31

Przeznaczenie

Wskaznik zadziatania WZ-31 jest przeznaczony do optycznego powtdrzenia sygnalizacji stanu
alarmowania czujki lub grupy czujek w systemach sygnalizacji pozarowej. Moze by¢ dotgczany
do gniazd czujek konwencjonalnych lub adresowalnych. Powinien by¢ stosowany zwtaszcza
w przypadkach, gdy zainstalowana czujka jest niewidoczna, np. zainstalowana
w przestrzeniach nad podwieszanymi sufitami, w kanatach kablowych itp.

Opis dziatania

Wskaznik zadziatania WZ-31 sygnalizuje $wieceniem czerwonej diody stan alarmowania
pojedynczej czujki lub przynajmniej jednej z grupy wspoétpracujgcych czujek. Dioda swiecaca
podswietlajgca wskaznik zadziatania jest zasilana przez prad ptynacy przez czujke, bedaca
w stanie alarmowania.

W liniach dozorowych central konwencjonalnych dioda swieci w sposéb ciggty, w systemach
adresowalnych w sposéb przerywany.



Wskaznik zadziatania WZ-31 powinien by¢ instalowany na $cianach lub sufitach, w widocznych
miejscach. Wskaznik WZ-31 ma dwa zaciski:

- ,~ - minus zasilania

- .+ - sterowanie z czujki.

Dane techniczne

Zasilanie z wspétpracujgcej czujki
Dopuszczalny prad ptynacy przez wskaznik 20 mA

Max przekroj dotaczanych przewoddw 1,5 mm?

Kolor mleczny

Wymiary @ 47 x 26 mm

ADRESOWALNE SYGNALIZATORY AKUSTYCZNE SAW-6001/SAW-6006

Przeznaczenie

Adresowalne sygnalizatory akustyczne SAW-6001/6006 sg przeznaczone do akustycznego
sygnalizowania pozaru w sposéb tonowy (SAW-6001) lub gtosowy (SAW-6006). Moga
pracowa¢ wytgcznie w adresowalnych liniach/petlach dozorowych central sygnalizacii
pozarowej systeméw POLON 6000 i POLON 4000. Sg zatgczane na polecenie wystane przez
centrale, po spetnieniu zaprogramowanych kryteribw zadziatania np. po wykryciu pozaru
w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogélnego w centrali, itp.

Zasada dziatania

Sygnalizatory SAW-6001/6006 dla poprawnej pracy wymagajg jednoczesnej obecnosci dwdch
napie¢ zasilania:

- Z linii dozorowej,

- z wewnetrznej baterii alkalicznej 6LR61 lub zewnetrznego zasilacza.

Obecnosc¢ zrodet zasilania jest kontrolowana aich niesprawnos¢ sygnalizowana przez
wspotpracujgcyg centrale i zétte diody LED w sygnalizatorach. Poziom emitowanego dzwieku nie
zmienia sie w zaleznosci od sposobu jego zasilania. Istnieje mozliwos¢ wyboru jednego z trzech
poziomdw gtosnosci sygnalizatorow.

Kodowanie adresu sygnalizatorow odbywa sie automatycznie zcentrali - kod adresowy
zapisywany jest w ich nieulotnej pamieci. Sygnalizatory sg wyposazone w wewnetrzne izolatory
zwaré.

Sygnalizator SAW-6006 w stanie alarmowania bedzie odtwarzat jedng z wybranych podczas
konfigurowania sekwencji ostrzegawczych (sygnat ostrzegawczy — cisza — komunikat gtosowy —
cisza) oraz cyklicznie btyskat czerwonymi diodami LED. Mozliwy jest wybor jednej z 16
standardowych sekwencji ostrzegawczych atakze istnieje mozliwos¢ indywidualnego
zaprogramowania wiasnych sekwencji przy wykorzystaniu dedykowanego oprogramowania.
Jezeli komunikat gtosowy nie zostanie ustawiony sekwencja bedzie sktadata tylko z sygnatu
ostrzegawczego.

Sygnalizator SAW-6001 nie ma mozliwosci programowania gtosowych sekwenciji
ostrzegawczych.

Budowa

Uktady elektroniczne sygnalizatora z przetwornikiem piezoelektrycznym zostaty umieszczone
w obudowie z czerwonego uniepalnionego tworzywa. W obudowie jest miejsce do
umieszczenia i podtaczenia baterii. Sygnalizator wspétpracuje z gniazdem G-40S, wykonanym
takze z uniepalnionego tworzywa. Gniazdo jest dostarczane w komplecie z sygnalizatorem. W
gniezdzie znajduje sie tgczéwka, z bezsrubowymi zaciskami, do podtgczenia przewodow
instalacji. taczoéwka ma szes¢ zaciskéw, dwie pary oznaczone ,+” i ,-” jako wejscie i wyjscie linii
dozorowej i dwa zaciski do dotgczenia zewnetrznego zasilacza.

Dane techniczne
Napiecie pracy z linii dozorowe;j 16,5+24,6V
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Napiecie pracy z zasilacza

Pobér pradu z linii dozorowe;j

Pobdr prgdu z baterii

Pob6r pradu z zasilacza 24 V (16,0 + 30,0 V)
Czas pracy z baterii 6LR61:

Poziom dzwieku

Zakres temperatur pracy
Szczelnos¢ obudowy
Wymiary (z gniazdem)
Masa

Inne parametry

9,6 30,0V

<150 pA

<150 mA

<50 mA

- w stanie dozorowania 2 do 5 lat
- w stanie sygnalizowania min 3h
do 103 dB

od -25 °C do +55 °C

IP21C

@115 x 70 mm

0,2 kg

wg PN-EN 54-3

Uwaga

Linia dozorowa central systemu POLON 4000 nie ma mozliwosci synchronizacji emitowanych
komunikatéw gtosowych przez sygnalizatory SAW-6006, stad nalezy je instalowaé w réznych
przestrzeniach akustycznych

Adresowalny sygnalizator akustyczny SAL-4001

Przeznaczenie

Adresowalne sygnalizatory akustyczne SAL-4001 sg przeznaczone do lokalnego akustycznego
sygnalizowania pozaru. Mogg pracowa¢ wytgcznie w adresowalnych liniach/petlach
dozorowych central sygnalizacji pozarowej systemu POLON 4000.

Sa zatgczane na polecenie wystane przez centrale, po spetnieniu zaprogramowanych kryteriow
zadziatania np. po wykryciu pozaru w wybranej strefie dozorowej, alarmu ogélnego w centrali,

itp.

Zasada dziatania

Sygnalizator SAL-4001 moze pracowaé przy zasilaniu tylko z linii dozorowej, z wewnetrznej
baterii 9 V typu 6F22, z zasilacza zewnetrznego 24 V lub ze wszystkich zrodet jednoczesnie.
Przetgczanie pomiedzy zrédtami zasilania odbywa sie automatycznie tak, aby emitowany byt
maksymalny poziom dzwigeku tzn. iz po uszkodzeniu zasilacza zewnetrznego sygnalizator
bedzie zasilany z wewnetrznej baterii 9 V, a po jej wyczerpaniu z linii dozorowej. Obecnosc
zrédet zasilania jest kontrolowana. Stan uszkodzenia jest sygnalizowany przez centrale i zéitg
diode w sygnalizatorze. Sygnalizator ma do wybory trzy rodzaje emitowanego dzwieku.

Jest wyposazony w wewnetrzny izolator zwaré. Kodowanie adresu sygnalizatora odbywa sie
automatycznie z centrali - kod adresowy zapisywany jest w jego nieulotnej pamieci.

Budowa

Uktady elektroniczne sygnalizatora z przetwornikiem piezoelektrycznym zostaty umieszczone
w obudowie zblizonej do czujki szeregu 40. W obudowie jest miejsce do umieszczenia baterii 9
V 6F22. Do mocowania sygnalizatora na suficie lub $cianie nalezy wykorzysta¢ gniazdo G-40
wykonane z uniepalnionego tworzywa, dostarczane w komplecie z sygnalizatorem.

W gniezdzie znajduje sie tgczéwka, z bezsrubowymi zaciskami, do podtgczenia przewoddw
instalacji. taczédwka ma szes¢ zaciskdéw, dwie pary oznaczone ,+” i ,-” jako wejscie i wyjscie linii
dozorowej i dwa zaciski do dotgczenia zewnetrznego zasilacza 24 V

Dane techniczne

Napiecie pracy z linii dozorowe;j
Napiecie pracy z zewnetrznego zasilacza
Pobdr pradu z linii dozorowej:

Pobdr pragdu z zewnetrznego zasilacza:

16,5+24,6V
24V 8V
- w stanie dozorowania 150 pA

- w stanie sygnalizowania 600 pA

- w stanie dozorowania < 200 pA
- w stanie sygnalizowania 16 mA
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Pob6r prgdu z baterii 9 V: - w stanie dozorowania 3 yA
- w stanie sygnalizowania 10 mA

Poziom dzwieku przy zasilaniu z: - linii dozorowej 85 dB

- baterii 94 dB

- zewnetrznego zasilacza 100 dB
Max liczba elementéw w centrali: POLON 4100 - 40

POLON 4200 - 50

POLON 4500 - 250
POLON 4800 - 250
POLON 4900 - 250
POLON 6000 - 250

Zakres temperatur pracy od -10°C do +55°C
Szczelnos¢ obudowy IP 21

Wymiary (z gniazdem) @115 x 54 mm
Masa 0,2 kg

Uniwersalna centrala sterujaca UCS 6000

Przeznaczenie

Uniwersalna centrala sterujgca UCS 6000 jest przeznaczona do uruchamiania urzadzen
przeciwpozarowych, stuzgcych do oddymiania grawitacyjnego imechanicznego (klapy
oddymiajgce, klapy odcinajgce) i umozliwia:

- wykrywanie pozaru (zadymienia);

- uruchamianie automatyczne Ilub reczne urzadzen przeciwpozarowych, instalowanych
w systemach oddymiania;

- sygnalizowanie akustyczne i optyczne standw pracy urzgdzen (alarm, uszkodzenie);

- automatyczng kontrole zadziatania urzadzen przeciwpozarowych i wykonawczych (sitowniki,
elektromagnesy, wentylatory itp.) systemu oddymiania;

- automatyczng kontrole wtasnych uktadéw i obwodow centrali;

- przekazywanie podstawowych informacji do systeméw nadrzednych (np. systemu POLON
4000, POLON 6000, systemu IGNIS 1000/2000 lub innych) o alarmie, uszkodzeniu, stanie
urzadzen przeciwpozarowych i wykonawczych.

Centrala UCS 6000 moze pracowac indywidualnie jako jedno- lub wielostrefowy uniwersalny
sterownik oddymiania lub w adresowalnych liniach / petlach dozorowych central sygnalizacji
pozarowej systemoéw POLON 4000 i POLON 6000.

Wyposazenie centrali

Centrala moze by¢ wyposazona w:

*Modut MGS-60 (x1):

- nadzorowang linie przyjmujgca sygnat alarmu z zewnetrznej centrali sygnalizacji pozarowej,

- linie zasilajgca czujnik deszczu i/lub wiatru,

- linie przyjmujgca sygnat z czujnika deszczu i/lub wiatru,

- przekaznik alarmu PKA nadzorowany (ciggtos¢ toru), przekaznik uszkodzenia PKU

*Modut MGL-60 (x8):

- konwencjonalng linie dozorowg (czujki szeregu 40),

- konwencjonalng linie recznych przyciskéw oddymiania (przyciski szeregu PO-6X),

- wyjscie gtbwne nadzorowane uniwersalnego zastosowania do sterowania i zasilania urzadzen
przeciwpozarowych (sitowniki i napedy klap przeciwpozarowych, elekiromagnesy oddzielen
przeciwpozarowych, itp.),

- linie kontrolne stanu przetgcznikédw krancowych urzadzen przeciwpozarowych sterowanych
i zasilanych przez wyjscie gtéwne, ]

- linie przyjmujgce sygnaty z przyciskéw przewietrzajgcych (OTWORZ, ZAMKNLJ);

*Modut MPW-60 (x4):

- 2 przekazniki programowalne PK1 i PK2 wysokonapieciowe (5 A /230 V),

- 2 nadzorowane linie kontrolne programowalne LK1 i LK2 (24 V);
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*Modut MPD-60 (x1):

- 2 nadzorowane przekazniki programowalne PK1 i PK2 (1 A/ 24 V),

- 2 nadzorowane linie kontrolne programowalne LK1 i LK2 (24 V);

*Modut MKA-60 (x1):

- linie komunikacyjng do systemu POLON 4000 (adresowalna linia dozorowa);
*Modut MZU-60 (x4):

- przekaznik uszkodzenia zasilania PKUZ (1 A/ 24 V),

- nadzorowane wyjscie do zasilania urzadzen zewnetrznych (0,5 A/ 24 V).

Funkcjonalnos¢

Gtéwnym zadaniem centrali UCS 6000, poza wykrywaniem zagrozenia pozarowego, jest
sterowanie i zasilanie urzgdzen przeciwpozarowych wykonawczych w postaci wszelkiego
rodzaju klap iokien przeciwpozarowych (wyposazonych w napedy lub sitowniki elekiryczne),
oddzielen przeciwpozarowych (elektromagnesy) itp. Do sterowania i zasilania tych urzadzen
jest przeznaczone dedykowane wyjscie przekaznika gtbwnego umieszczonego na module
MGL-60. Wyjscie przekaznika gtownego jest wyjSciem uniwersalnym, moze by¢
zaprogramowane w trzech trybach pracy - z odpo-

wiednimi parametrami czasowymi. Dodatkowo mozna zaprogramowacé kontrole ciggtosci
zasilania oraz kontrole stanu przetacznikow krancowych urzadzen przeciwpozarowych
sterowanych i zasilanych za pomoca wyjscia gtéwnego. Ze wzgledu na ro6znorodnos¢ zasilania
i sterowania sitownikéw i napeddw elektrycznych urzadzen przeciwpozarowych wprowadzono -
oprocz trybdw pracy wyjscia - sterowanie sitownikow dwukierunkowych, dwu-przewodowe lub
trzy-przewodowe.

Do detekcji pozaru stuzy konwencjonalna linia dozorowa z czujkami szeregu 40. Linia ma
mozliwos¢ zaprogramowania wariantu alarmowania ze wstepnym kasowaniem (60 s) w celu
eliminacji przypadkowych zadziatan. W czeSci sterowania oddymianiem, uruchomienie
urzadzen przeciwpozarowych mozliwe jest w wyniku:

- zadziatania czujki na konwencjonalnej linii dozorowej,

- zadziatania recznego przycisku oddymiania PO-6x,

- pojawienia sie sygnatu alarmu z zewnetrznej centrali sygnalizacji pozarowej, np. IGNIS
1000/2000,

- otrzymania rozkazu z centrali systeméw POLON 4000 i POLON 6000.

W przypadku otrzymania sygnatu inicjujacego, nastepuje uruchomienie procedury oddymiania
zgodnie z zaprogramowanym scenariuszem pozarowym danego obiektu. Blokowane sg
przyciski przewietrzania, ignorowane sg sygnaty z czujnika deszczu i/lub wiatru.

W stanie dozorowania jest mozliwe zrealizowanie dziennego przewietrzania — wentylacji za
pomoca okien lub klap wentylacyjnych.

Moduty centrali UCS 6000 sg wyposazone w szereg uniwersalnych wejs¢ iwyjs¢ do
podtgczania zewnetrznych instalacji systemu oddymiania.

Do programowania pracy central UCS 6000 stosowana jest aplikacja do konfiguracji UCS (UCS
Konfigurator). Centrale podtagcza sie do komputera przy uzyciu ztgcza USB.

Budowa i podstawowe wersje centrali
Centrala UCS 6000 oferowana jest w trzech rodzajach obuddw:
-do 16 A,
-0d 16 Ado 32 A, oraz
-od 32 Ado 64 A.
Obudowy sg wykonane w postaci prostopadtosciennych skrzynek stalowych, z ktérych dwie
mniejsze przeznaczone sg do montazu wiszgcego na scianie, natomiast wersja najwieksza —
Zz uwagi na wage - przeznaczona jest do ustawienia na stabilnym podtozu i przymocowania do
Sciany.
Wewnatrz obudbéw znajdujg sie wszystkie niezbedne do pracy centrali moduty, w tym moduty
zasilaczy i akumulatory zasilania rezerwowego.
Podstawowe wersje central UCS 6000:
- 4A (obudowa do 16 A),
- 8A (obudowa do 16 A),
- 16A (obudowa do 16 A, obudowa od 16 A do 32 A),
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- 24A (obudowa od 16 Ado 32 A),

- 32A (obudowa od 16 A do 32 A, obudowa od 32 A do 64 A).

Oprécz wymienionych wersji central dostepnych na zaméwienie jest jeszcze wiele innych wersji
(w réznej konfiguracji wyposazenia) od 4 A do 64 A i od 1 do 8 niezaleznych stref oddymiania.
Kompletacja centrali obejmuje nastepujagce moduty funkcjonalne:

- MGS-60 4 A: modut gtéwnego sterownika (zawierajgcy jeden modut MGL wersja 4 A);

- MGS-60 8 A: modut gtdwnego sterownika (zawierajgcy jeden modut MGL wersja 8 A);

- MZU-60: modut zasilania uniwersalnego (16 A/ 24 V);

- MGL-60 4 A: modut grupowo-liniowy, wersja 4 A;

- MGL-60 8 A: modut grupowo-liniowy, wersja 8 A;

- MPW-60: modut przekaznikow wysokonapieciowych (2 x PK5 A /230 V, 2 x LK 24 V);

- MKA-60: modut komunikacji adresowalnej (system POLON 4000 i POLON 6000);

- MPD-60: modut przekaznikéw dodatkowych (2 x PK 1 A/24 V, 2 x LK 24 V);

- SP-150-27.5PLA: modut zasilacza 150 W (5 A);

- SP-240-27.5PLA: modut zasilacza 240 W (10 A);

- SP-500-27.5PLA: modut zasilacza 500 W (20 A);

- akumulator 7.2 — 9 Ah: 2 szt. na kazdy modut zasilania uniwersalnego

Dane techniczne

Napiecie zasilania: - podstawowe - sie¢ 230 V + 10% - 15%/50 Hz
- rezerwowe

- obudowa do 16 A akumulatory 2 x 12 V od 7,2 Ah do 9 Ah

- obudowa od 16 Ado 32 A akumulatory 4 x 12 V od 7,2 Ah do 9 Ah

- obudowa od 32 A do 64 A akumulatory 8 x 12 V od 7,2 Ah do 9 Ah

Pobor pragdu z akumulatoréw w stanie dozorowania < 120 mA

Pobdr pragdu z adresowalnej linii dozorowej central systemu POLON 4000/6000
< 0,6mA

Napiecie robocze central 24 V DC + 25% - 25%

Ciggty prad dostepny z zasilacza sieciowego
- zasilacz 150 W - 5 A
- zasilacz 240 W - 10 A
- zasilacz 500 W - 20 A
» Modut gtéwnego sterownika MGS-60:
Linia alarmu zewnetrznego: - max rezystancja linii 2 x 120 Q
- rezystancja izolacji linii > 100 kQ
- rezystor koncowy linii 5,6 kQ + 5%; 0,5 W
Zasilanie czujnika deszczu i/lub wiatru:

- napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%
- prad wyjsciowy 0,5A

Linia kontrolna czujnika deszczu i/lub wiatru:

- rezystancja linii maksymalna 2x100Q

- rezystancja izolacji linii > 100 kQ

Przekaznik alarmu PKA:

- obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1A/24V DC
- Top — czas opdznienia wysterowania programowany

- kontrola ciggtosci TAK
Przekaznik uszkodzenia PKU:

- obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1A/24V DC
» Modut grupowo-liniowy MGL-60:

Wyijscie gtéwne:

- napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%
- prad wyjsciowy 4 Alub8A

- tryby pracy programowane (3)

- T1 czas opOznienia wysterowania programowany

- T2 czas wysterowania programowany

- T3 czas przerwy wysterowania programowany
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- kontrola ciggtosci

TAK

Linie kontrolne stanu przetgcznikow krancowych:

- rezystancja linii maksymalna 2x100 Q
- rezystancja izolacji linii > 100 kQ
- kontrola stanu (programowana) TAK

- kontrola ciggtosci (programowana) TAK
Linie przyciskéw przewietrzania:

- rezystancja linii maksymalna 2x100Q
- rezystancja izolacji linii > 100 kQ

Linia dozorowa konwencjonalna:
- liczba czujek (maksymalna) w linii 32

- rezystancja linii maksymalna 2x120 Q

- rezystancja izolacji linii > 100 kQ

- rezystor koncowy linii 5,6 kQ +5%;0,5W
- prad dozorowania czujek maksymalny 2 mA

- prad dozorowania linii catkowity (maksymalny) 7 mA
Linia recznych przyciskéw oddymiania PO-6x:
- liczba przyciskow w linii (maksymalna) 8

- rezystancja linii maksymalna 6x120 Q
- rezystancja izolacji linii > 100 kQ
- rezystor koncowy linii 56 kQ+5%;05W

- prad dozorowania jednego przycisku (max) 12 mA
- prad dozorowania linii catkowity <100 mA

» Modut przekaznikow wysokonapieciowych MPW-60:
Przekazniki PK1 i PK2:

- obcigzalno$¢ prgdowo-napieciowa zestyku NO/NC 5A/230V AC
- tryby pracy (programowane) 4

- warianty wysterowania (programowane) 5

- T1 czas opdznienia wysterowania programowany

- T2 czas wysterowania programowany

- T3 czas przerwy wysterowania programowany

- N liczba impulséw sterujgcych programowana

Linie kontrolne LK1 i LK2 zadziatania przekaznikow PK1 i PK2:
- rezystancja linii maksymalna 2x100 Q

- rezystancja izolacji linii > 100 kQ

» Modut przekaznikéw dodatkowych MPD-60:

Przekazniki PK1 i PK2:

- obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1A/24V DC
- tryby pracy (programowane) 4

- warianty wysterowania (programowane) 5

- T1 czas opOznienia wysterowania programowany

- T2 czas wysterowania programowany

- T3 czas przerwy wysterowania programowany

- N liczba impulséw sterujgcych programowana

Linie kontrolne LK1 i LK2:

- tryby pracy (programowane) 3

- rezystancja linii maksymalna 2x100 Q

- rezystancja izolaciji linii > 100 kQ

» Modut zasilania uniwersalnego MZU-60:

Przekaznik uszkodzenia zasilania PKUZ:

- obcigzalno$¢ pradowo-napieciowa zestyku NO/NC 1A/24V DC

Wyijscie do zasilania urzadzen zewnetrznych:

- napiecie wyjsciowe 24 V DC + 25% - 25%

- prad wyjsciowy 0,5A

» Wspotpraca z urzgdzeniami: - certyfikowane napedy do klap
zasilanych napieciem statym 24 V,

przeciwpozarowych
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- certyfikowane elektromagnesy (irzymacze) do drzwi
przeciwpozarowych zasilanych napieciem statym 24 V,
- centrale sygnalizacji pozarowej systemu POLON

POLON 4100

POLON 4200

POLON 4500

POLON 4900

POLON 6000

- centrale sygnalizacji pozarowej systemu IGNIS 1000/2000
Zakres temperatur pracy od -10 °C do +55 °C
Szczelnos¢ obudowy IP 30
Wymiary (bez zamocowania i nézek)
- obudowa do 16 A 400 x 400 x 160 mm
- obudowa od 16 Ado 32 A 753 x 630 x 190 mm
- obudowa od 32 A do 64 A 1150 x 630 x 190 mm
Masa (bez akumulatoréw)
- obudowa do 16 A < 8Kkg
- obudowa od 16 Ado 32 A < 30 kg
- obudowa od 32 Ado 64 A <40 kg

Osprzet tgczeniowy:

Puszki PIP-1 CNBOP EI90
Puszki PIP-3 CNBOP EI90
Puszki PIP-5 CNBOP EI90

Czujka systemu zasysajacego

Ze wzgledu na duzy ruch powietrza w pomieszczeniu serwerowni przyjeto, ze czujki
konwencjonalne dymu mogg zareagowa¢ na zagrozenie pozarowe z opdznieniem, cO moze
znaczaco zakiéci¢ prace statych urzadzen gasniczych (gaszenie gazem) izagrozi¢
bezpieczenstwu urzgdzen io0sOb przebywajgcych w serwerowni. W celu wyeliminowania
zagrozenia przyjeto:

Czujke wczesnego wykrycia zagrozenia pozarowego tj.: czujke zasysajaca, ktéra potrafi duzo
wczesniej niz inne rodzaje czujek wykry¢ dym w nadzorowanej przestrzeni.

Przyjmuje sie, ze po wykryciu dymu przez system zasysajgcy instalacja SSP przejdzie w |
stopien alarmu i jednoczesnie wytgczy urzadzenia klimatyzacji, aby zatrzymac ruch powietrza
i umozliwi¢ czujkom systemu SUG potwierdzenie alarmu i rozpoczecie akcji gasniczej. W tym
przypadku zostanie zastosowana petna jednostronna koincydencja elementéw wykrywania
pozaru, co znaczgco podniesie stopien bezpieczenstwa pomieszczenia izawartych w nim
urzadzen oraz obstugi.

TITANUS SUPER-SENS

Zasysajgce czujki dymu TITANUS to aktywne systemy wykrywania pozaru, dotgczane
bezposrednio do lokalnej sieci bezpieczenstwa LSN. Stuzg do wczesnej detekcji zagrozenia w
chronionym obszarze oraz monitorowania wyposazenia oraz do monitorowania urzgdzen lub
kanatéw klimatyzacyjnych.

Odpornos¢ na zabrudzenia systeméw TITANUS, kompensacja temperaturowa sygnatow
pochodzacych z detektorow oraz uruchomienie z uwzglednieniem ci$nienia powietrza
gwarantujg niezawodne dziatanie nawet w niesprzyjajgcych warunkach srodowiskowych.
Podstawowe funkcje

Urzadzenie zasysajgce pobiera probki powietrza z monitorowanego obszaru z okreslonych
otwordw prébkujgcych i przekazuje je do modutu czujki przez system przewodow rurowych.

W zaleznosci od czutosci modutu czujki, zasysajgca czujka dymu TITANUS wyzwala alarm w
momencie wykrycia okreslonego stopnia ostabienia promieniowania swietinego. Alarm jest
sygnalizowany za pomocg diody LED w urzadzeniu i przesytany do centrali sygnalizacji pozaru.
Detektor przeptywu powietrza wykrywa pekniecia lub niedroznosci rurek zasysajgcych.

16



Funkcja inteligentnego przetwarzania sygnatu LOGIC-SENS dokonuje poréwnania mierzonego
poziomu zadymienia ze znanymi zmiennymi zaktdécajgcymi ina tej podstawie okresla
wiarygodnos¢ alarmu. Progi wyzwolenia alarmu, jak réwniez sygnalizowanie i przekazywanie
informacji o awarii mozna modyfikowac za pomocga réznych czaséw opdznienia.

Wszystkie moduty czujek sg monitorowane pod katem zabrudzenia, awarii lub demontazu.
Awarie oraz okreslone stany urzadzenia sg sygnalizowane za pomoca réznych kodéw LED na
ptytce drukowanej modutu czujki. Komunikat o awarii mozna zresetowac¢ z poziomu centrali
systemu sygnalizacji pozaru. Wbudowane moduty (NSB 100 LSN / NBK 100 LSN) zapewniajg
rownoczesne resetowanie komunikatéw o alarmie i awarii w urzadzeniu i w linii dozorowe;j.
Ograniczenia planowania

* Minimalna dtugos¢ odcinka rurki miedzy dwoma otworami probkujgcymi: 0,1 m

» Maksymalna dtugos¢ odcinka rurki miedzy dwoma otworami prébkujgcymi: 12 m

» Maksymalny obszar dozorowany na kazdy otwor prébkujgcy:

- 120 m2 w przypadku modutéw czujek DM-TP-05 i DM-TP-25

- 60 m2 w przypadku modutu czujki DM-TP-80

* Jeden uktad rurek moze zawiera¢ maksymalnie 24 otwory prébkujace

» Maksymalna dtugos¢ rurki / maksymalna powierzchnia obszaru detekcji na jeden system
przewoddw rurowych (w przypadku korzystania z dwoch modutéw czujek wartosci te nalezy
pomnozy¢ przez dwa):

- 180 m / 2880 m2 (zgodnos¢ z VdS)

- W przypadku detekcji z uzyciem pojedynczego otworu: 140 m / 1680 m2

Wszystkie nhazwy produktéw wystepujace w dokumentacji halezy rozpatrywaé jako
rownowazne o parametrach nie gorszych niz podane.

2.3 Urzadzenia oddymiajace

Klapy pozarowe

W obiekcie zastosowano system automatycznego oddymiania dwoch klatek schodowych
w oparciu o system firmy POLON.
Kazda z klatek wyposazona jest w:

. centrale oddymiania z rezerwowym zasilaniem,

. czujki dymu

. przyciski przewietrzajagce

. przyciski oddymiania

. sitowniki okien i klap oddymiajgcych. UWAGA: Okna oddymiajgce kompletne

wyposazone w sitowniki -ATESTOWANE- dostawa i montaz wg PB Konstrukcyjno-
Budowlanego.

Centrale oddymiania wspétpracuje z centralkg pozarowa.

Instalacja uruchamiana bedzie po podaniu sygnatu zcentrali sygnalizacji pozaru za
posrednictwem linii nadzorowej centrali SSP do centrali oddymiania i napowietrzania lub
w sposéb reczny — z przyciskdéw alarmowych oddymiania.

Centrale grawitacyjne dedykowane tj. z funkcjg wykrywania pozaru zlokalizowane na scianie na
najwyzszej kondygnacji klatek schodowych.

Zasilanie centrali zasilen pozarowych przewodem typu HDGs 3x2,5mm?2 PH30. Ponadto
centrala bedzie wyposazona w akumulatory zapewniajace poprawng prace urzadzenia
w przypadku zaniku napiecia w sieci zasilajgcej.

Zgodnie znormg EN 12101-2 okienny system oddymiania (okno + naped, tzw. NSHEV od
angielskiej nazwy Natural Smoke and Heat Exhaust Ventilation) powinien stanowi¢ kompletne
rozwigzanie oznakowane znakiem CE, zgodnie z Dyrektywa 93/68/WE.

Uruchamianie systemu oddymiania i odcinania pozaru nastgpi z chwilg wykrycia zagrozenia
pozarowego przez czujki dymu systemu sygnalizacji pozaru lub w spos6b reczny — po zbiciu
szybki i wcisnieciu przycisku oddymiania,
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Instalacje systemu sygnalizacyjnego wykona¢ przewodami YnTKSYekw 3x2x0,8 — linie
przyciskdbw oddymiania, przewodami bezhalogenowymi typu HDGs zasilanie sitownikow
i trzymaczy elektromagnetycznych (zamkéw), przewodami typu HDGs 3x1,5 — zasilanie central
UGCS.

Instalacje w klatkach schodowych wykonane przewodami ognioodpornymi mozna prowadzi¢
pod tynkiem (pod warunkiem przykrycia ich warstwg tynku min. 5 mm) winnym wypadku
przewody mocowac na dedykowanych uchwytach E90 w odstepach min. 0,3m.

Uruchomienie systemu nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjami technicznymi producenta.
Kazde urzgdzenie instalacji musi posiadac aktualny certyfikat lub atest dopuszczajgcy do
stosowania w budownictwie oraz w instalacjach ochrony przeciwpozarowej.(CNBOP i/lub atesty
Instytutu Techniki Budowlanej.)

UWAGA:

Zgodnie z §3.1. Rozporzgdzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21
kwietnia 2006 r. (Dz. U. Nr 80, poz. 563 z dnia 11.05.2006 r.) ,Urzgdzenia przeciwpozarowe
w obiekcie powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem uzgodnionym pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej przez rzeczoznawce do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych,
a warunkiem dopuszczenia do ich uzytkowania jest przeprowadzenie odpowiednich dla danego
urzadzenia prob i badan potwierdzajgcych prawidtowos¢ ich dziatania”.

Przycisk przewietrzania LT

Przycisk LT stuzy do wentylacji i przewietrzania obiektu. Umozliwia otwarcie lub zamkniecie
okna lub klapy oddymiajgcej bez aktywacji alarmu. Montaz natynkowy. Do stosowania réwniez
jako kombinacja z przetgcznikami automatyki pogodowe;j.

2.4 Przewody sygnatowe

Do instalacji w systemach sterowania i sygnalizacji alarmu pozaru nalezy stosowac¢ przewody
typu HDGS, YnTKSYekw, HTKSHekw, posiadajgce certyfikat zgodnosci wydany przez Centrum
Naukowo — Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie. Przewody te zaliczamy do
grupy nierozprzestrzeniajgcych ptomienia i spetniajg norme niepalnosci. Przewody mocowaé
przy pomocy atestowanych uchwytéw co 30 cm PN-89/E-04160/55 - metoda 1 oraz DIN EN
50265-2-1.

2.5 Centrala sygnalizacji pozarowej
Urzadzenie powinno by¢ przewidziane przez producenta do pracy na terenie Polski.

Zaktada sie montaz centrali firmy POLON 6000. Centrala sygnalizacji pozarowej POLON 6000
jest przeznaczona do wykrywania isygnalizowania zagrozenia pozarowego po odebraniu
informacji od wspotpracujacych z nig czujek irecznych ostrzegaczy pozarowych. Centrala
koordynuje prace wszystkich urzgdzen w systemie oraz podejmuje decyzje o zainicjowaniu
alarmu po-zarowego, wysterowaniu urzgdzen sygnalizacyjnych iprzeciwpozarowych oraz
o przekazaniu informacji do centrum monitorowania lub systemu nadzoru.

Centrala POLON 6000 jest zalecana do ochrony przeciwpozarowej réznego rodzaju obiektow,
zwtaszcza duzych lub rozlegtych, np. hoteli, biurowcéw, magazynéw, obiektéw zabytkowych,
"inteligentnych" budynkéw z duzg liczbg wspétpracujacych urzadzen automatyki pozarowej. Mo-
ze by¢ fatwo integrowana w ramach wielu istniejgcych na rynku systemow zarzadzania Centra-
la POLON 6000 sktada sie z paneli sterujgcych PSO-60 z wyswietlaczem dotykowym 107,
modutéw funkcjonalnych: linii dozorowych MLD-61 i MLD-62, kontrolno-sterujgcych MKS-60,
wyjs¢ przekaznikowych MPK-60, wyjs¢ potencjatowych MWS-60, wyjs¢ przekaznikowych
wysokonapieciowych MPW-61, wej$¢ kontrolnych MWK-60, zasilania MZP-60, modutu drukarki
MD-60 oraz modutéw transmisji MTI-61, MTI-62, MTI-63. Panele sterujgce oraz moduty,
zamontowane sg w obudowach o standardowych wymiarach, ktére mozna ze sobg taczyé
mechanicznie tworzgc obudowy dwu- trzy- lub wielokrotne. Potgczone mechanicznie obudowy
tworzg wezet centrali. Centrala musi posiadaé przynajmniej jeden wezet, w ktdérym
zamontowany jest gtéwny panel sterujgcy PSO-60 o numerze 1. Jest to tzw. wezet gtowny
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centrali i moze by¢ tylko jeden w instalacji. Pozostate wyposazenie centrali tworzg tzw. wezty
wyniesione, ktore muszg by¢ pod-taczone do wezta gtdwnego centrali bezpieczenstwem
obiektu.

Dane techniczne
Napiecie zasilania: podstawowe sie¢ 50Hz, 230V +10% - 15%

Napiecie zasilania: rezerwowe od 17Ah do 134Ah
Czas zwtoki transmisji alarmu od 0 do 10min
Dopuszczalny pob6r pradu z linii dozorowej przez elementy liniowe 20mA (50mA)

Rezystancja przewoddw linii dozorowych 2x1000hm

Uktad pracy linii dozorowej petlowy z mozliwoscig eliminacji przerwy lub zwarcia
Wspotpraca z urzagdzeniami komputer, system monitoringu cyfrowego

Liczba petli dozorowych 396

Liczba adreséw na petli dozorowej 250

Klasa szczelnosci  IP 30

Temperatura pracy od -10°C do 40°C

3 SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t, zarébwno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje
Inspektora Nadzoru.

Liczba iwydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST iwskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.

Montaz dokona¢ przy uzyciu sprzetu specjalistycznego do tego typu robét.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji teletechnicznych  wewnetrznych
i zewnetrznych winien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu,
gwarantujgcych wtasciwg jakosc¢ robét:

- samochodu dostawczego do 0,9t,

- samochodu skrzyniowego 5-10,

- innego drobnego sprzetu montazowego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba s$rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST iwskazaniach inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem.

4.2. Srodki transportu

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji teletechnicznych  wewnetrznych
i zewnetrznych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych srodkéw
transportu:

- samochodu skrzyniowego 5-10 t,

- samochodu dostawczego 0,9 t.
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Przewozone materiaty na $rodkach transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem sie i powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
producenta.

Poszczegblne urzgdzenia powinny zosta¢ dostarczone na budowe w catosci albo w dajgcych
sie zmontowa¢ w warunkach budowy zestawach transportowych. Montaz urzadzen
dostarczonych przez producentéw, dokonaé nalezy zgodnie z ich dokumentacjami techniczno-
ruchowymi, ktére bezwzglednie dotaczone muszg by¢ kazdorazowo do wszystkich w/w
urzadzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonana instalacja teletechniczna wewnetrzna
i zewnetrzna.

5.2. Prace przygotowawcze

Podtoze musi by¢ mocne, czyste, rowne i suche. Nierébwnosci powinny by¢ wyrownane tynkiem
podktadowym lub wyréwnane zaprawa.

5.3. Zasady ogodlne

Przy wykonywaniu robét kablowych nalezy przestrzega¢ ogolnych zasad prowadzenia kabli.
Nalezy szczegdlnie zwréci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do
kabli energetycznych, a jezeli zachodzi taka koniecznos¢ to w odlegtosci nie mniejszej niz 10
cm. Montaz urzadzen nalezy wykonywa¢ w sposob estetyczny z uwzglednieniem aranzacji
pomieszczen.

5.4. Montaz instalacji

System sygnalizacji pozarowej stanowi niezalezng wydzielong instalacje bezpieczenstwa,
w zwigzku z czym nie moze by¢ wspolny z siecig innej instalacji.

Instalacje linii dozorowych nalezy wykona¢ w teletechnicznych korytach kablowych lub
w rurkach PCV montowanych do stropu.

Linie dozorowe nalezy wykona¢ przewodem ekranowanym YnTKSYekw 1x2x0,8mm?
w powtoce koloru czerwonego. Kolejnos¢ elementéw na petli powinna by¢ zgodna z niniejszg
dokumentacja.

Przy instalowaniu elementdéw nalezy uwzgledni¢ wytyczne do projektowania okreslajgce sposéb
montazu (tzn. aby czujki znajdowaly sie w odlegtosci wigekszej niz 0,5m od $cian, belek
stropowych, podciggéw i innych przegrdd pionowych oraz kratek wyciggowych wentylacji oraz
w odlegtosci 1,5m od kratek wentylacyjnych nawiewnych). Czujki dozorujace przestrzen
miedzystropowg montowaé posrodku pél utworzonych przez podciggi, $ciany czy dukty
wentylacyjne lub mozliwe blisko urzadzen zakwalifikowanych jako stanowigce ewentualne
zagrozenie pozarowe (rozdzielnie sterujace, itp.) W przypadku sufitow nierozbieralnych nalezy
przewidzie¢ otwory rewizyjne umozliwiajgce dostep serwisowy do czujki. Zaréwno na sufitach
nierozbieralnych jak i na modutach rozbieranego sufitu podwieszanego stanowigcego dostep do
czujki miedzystropowej nalezy zamontowac¢ wskaznik zadziatania w sposob jednoznacznie
wskazujacy, ktérej czujki miedzystropowej dotyczy.

Czujki montowane do betonowej konstrukcji budynku nalezy zamontowa¢ do stropu przy
pomocy kotkéw. Czujki montowane do konstrukcji stalowej przy pomocy kotkéw wstrzeliwanych.
Czujki montowane na rozbieranych stropach podwieszanych oraz do stropéw wykonanych
z petnej ptyty kartonowo-gipsowej nalezy zamontowaé przy pomocy kotkéw witasciwych do ptyt
gipsowych zas kable doprowadzaé przez ptyte bezposrednio od géry do gniazda czujki.

W uzasadnionych przypadkach istnieje mozliwos¢ przesuniecia punktowej czujki w stosunku do
potozenia przedstawionego na planie. Nalezy jednak wowczas przyja¢ ogo6lng zasade, by
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odlegtos¢ pozioma od czujki do najdalszego dozorowanego punktu tego pomieszczenia nie byta
wieksza niz maksymalne zasiegi czujek np. 7,5m dla czujnikbw optycznych, 5m dla czujek
z sensorem termicznym - dla wszystkich czujnikébw w tym obszarze. Dopuszcza sie zmiane
kolejnosci taczenia czujek w ramach jednej linii dozorowej, wszystkie zmiany nalezy umiescic
w dokumentacji powykonawcze;.

Moduty do sterowania i monitorowania przeznaczone sg do obstugi urzgdzen automatyki
pozarowej jak sterowanie i monitoring central wentylacyjnych, sterowania bramkg blokujaca
zejscie do piwnicy, sterowanie drzwiami z kontrolg dostepu nalezy wykonaé przewodami
niepalnymi o klasie odpornosci ogniowej PH90, za$§ przewody monitorujgce kablami
uniepalnionymi zakonczonymi rezystorami o wartosciach zgodnych z podanymi w DTR-kach
dostarczanych z modutami monitorujgcymi.

Reczne ostrzegacze pozarowe montowaé na wysokosci ok. 1,2-1,6m od poziomu podtogi.
Dojscia do przyciskéw ROP wykona¢ podtynkowo lub w rurkach PCV. W trakcie eksploataciji
nalezy zwroci¢ uwage by ROPy nie zostaly zastoniete w zwigzku z pOzniejszg aranzacjg
pomieszczen przez drzwi, meble itp.

Przebiegi tras kablowych przedstawiono na rysunkach rzutéw budynku. Wszystkie elementy
systemu nalezy oznakowac zgodnie z projektem.

Zasilanie CSP nalezy wykona¢ kablem z wydzielonego pola rozdzielni pozarowej. W poblizu
centralki nalezy umie$ci¢ instrukcje obstugi centrali, ksigzke kontroli systemu, instrukcje
postepowania w przypadku alarméw pozarowych iuszkodzeniowych oraz dokumentacje
systemu. Centrala powinna by¢ zainstalowana w odlegtosci co najmniej 0,7 m od $cian
bocznych i na wysokosci maksymalnej 1,7 m od podtogi do srodka wyswietlacza.

Montaz urzgdzen nalezy wykona¢ w oparciu o fabryczng dokumentacje techniczno-ruchowg
producenta urzgdzen. System SSP nalezy regularnie poddawaé przeglgdom konserwacyjnym
zgodnie z wytycznymi PKN-CEN/TS 54-14 CNBOP i zaleceniami producenta systemu.

5.5. Okablowanie

Przewody instalacji SSP nalezy uktada¢ w odlegtosci minimum 0,3m od innych linii przewodoéw,
w szczegolnosci zasilajgcych i biegnacych réwnolegle. Przeciecia zespotdw kablowych, ktérych
nie mozna unikngc¢, wykonac pod katem 90 stopni.

taczenie przewodow nalezy wykonywac¢ tylko w podstawkach czujek lub na zaciskach
modutéw. Nalezy unika¢ dodatkowych potaczen w puszkach instalacyjnych. Przejscia przez
Sciany winny by¢ wykonane w rurkach instalacyjnych.

Ekran przewod6w musi by¢ potgczony miedzy sobg w poszczegoinych punktach montazowych
(np. w gniazdach w specjalnym ztgczu). Przed instalacjg czujnikbw pozaru nalezy sprawdzi¢
ciggtos¢ zyt oraz ekranu oraz opornos¢ linii dozorowej, ktéra nie moze przekroczy¢ wartosci
witasciwych dla systemu.

Przewody instalacji sygnalizacji pozaru nalezy prowadzi¢ w bruzdach wykutych w Scianach,
sufitach lub w specjalnych trasach kablowych zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Nalezy przed montazem zweryfikowac¢ i potwierdzi¢ u Inwestora szczegdtowe rozplanowanie
tras kablowych oraz ich typ.

Wszystkie przejscia kablowe miedzy strefami pozarowymi uszczelni¢ zgodnie z przepisami
materiatami ognioodpornymi zgodnie z wymagang klasg odpornosci ogniowe;.

Montaz oraz uruchomienie systemu nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z urzgdzeniami DTR
producenta przez wykwalifikowane osoby z odpowiednimi uprawnieniami.

Typ linii kablowej Opis zespotu kablowego Przyktadowe
rozwiazanie

Zasilanie  centrali CSP | Zespot kablowy: przewdd | HDGs PH90, NHXH
o odpornosci ogniowej 30 minut + | E30 z odpowiednimi
mocowania o0 odpornosci ogniowej | mocowaniami

30 minut. Mocowania | 0 odpornosci ogniowe;j
przytwierdzone do podtoza | 90 minut

0 odpowiedniej odpornosci

ogniowej.

Petle dozorowe / linie | Przewdd uniepalniony, ekranowany | Petle dozorowe / linie
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konwencjonalne konwencjonalne
w przestrzeniach W przestrzeniach
nadzorowanych przez SSP, nadzorowanych przez
wewnagtrz budynkow SSP, wewnatrz
budynkow
Linie sygnalizatoréw | Przewdd o odpornosci ogniowej 30 | HDGs PH30
konwencjonalnych, minut + obejmy o odpornosci | z odpowiednimi
urzadzenia sterowane | ogniowej 30 minut. Mocowania | mocowaniami
z modutéw wejscia/wyjscia | przytwierdzone do podtoza | 0 odpornosci ogniowej
0 odpowiedniej odpornosci | 30 minut.
ogniowej.

5.6. Zasilanie systemu

Centrale nalezy zasili¢ z wydzielonego obwodu elektrycznego, do ktérego nie nalezy podtgczac
zadnych innych urzadzen. Na wypadek awarii zasilania gtbwnego system zostanie wyposazony
w zasilanie rezerwowe w postaci akumulatoréw o pojemnosci 14Ah.

Pojemnos¢ akumulatoréw zostata dobrana tak, aby po zaniku napiecia sieciowego zapewnié
prawidtowg prace systemu przez 72h w stanie dozoru i 0,5h w stanie alarmu.

Do akumulatoréw nie mozna przytgczy¢ innych odbiornikbw energii, niebedacych elementem
sytemu sygnalizacji pozaru.

5.7. Opis wspoipracy SSP zinnymi instalacjami w obiekcie - sterowanie
i nadzorowanie

W opisie sterowan przedstawiono zasady sterowan poszczegdlnymi urzadzeniami automatyki
pozarowej.

5.8. Monitoring zewnetrznych zasilaczy buforowych ZSP

Zasilacze o wydajnosci prgdowej 7A przeznaczone do zasilania urzadzen ochrony
pozarowej wyposazone sg w uktady buforowanego tadowania akumulatoréw oraz w uktady
kontrolujgce poprawne dziatanie poszczegodinych elementéw. Wszelkie uszkodzenia (tgcznie
z brakiem zasilania sieciowego) sygnalizowane sg $wiecacg sie diodg LED oraz
wysterowaniem dedykowanego przekaznika.

SSP bedzie monitorowat sygnat uszkodzenia zbiorczego oraz informacje o braku zasilania
sieciowego zasilacza.
Instalacje monitorowania zasilaczy ZSP nalezy wykonac¢ kablem YnTKSYekw 1x2x0,8mm

5.9. Sposo6b wykonywania robét

Montaz gniazda

Gniazdo do sufitu mocuje sie dwoma wkretami poprzez kotki rozporowe (zalecane Kkotki
o $rednicy 6mm). Wskazane jest wiercenie otworéw pod kotki rozporowe do mocowania
gniazda przy uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie otworéw. Zty rozstaw otworéw moze
by¢ przyczyng zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow mocujgcych. Miejsca
podtgczania poszczegbinych przewoddw opisane sg na ztgczu.

Montaz czujek
Czujki instaluje sie w gniazdach. Montaz czujki w gniezdzie polega na wtozeniu jej do gniazda
i przekreceniu do momentu zatrzasniecia go w gniezdzie.

Montaz wskaznika zadziatania
Wskaznik zadziatania nalezy zainstalowa¢ w dobrze widocznym miejscu na suficie. W tym celu
nalezy wewnetrzng wypraske — podstawe - przymocowac¢ do $ciany za pomocg kotkdéw lub
wkretdéw o Srednicy 4mm, a nastepnie przewodami potaczy¢ zaciski wskaznika z odpowiednimi
zaciskami gniazda czujki.
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Montaz recznych ostrzegaczy pozaru ROP

Ostrzegacz montuje sie na ptaskiej powierzchni przy uzyciu 2 kotkéw rozporowych @6 i wkretow
z tbem walcowym, dostarczanych w komplecie z ostrzegaczem. Rozmieszczenie otworéw do
mocowania zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu szablonu. Do mocowania ostrzegacza natynkowo
nalezy zastosowac¢ ramke maskujgcg. Ze wzgledu na znaczng site uderzenia wymagang do
uruchomienia, nie nalezy montowac ostrzegaczy bezposrednio do ptyt kartonowo-gipsowych
bez dodatkowego wzmocnienia.

Montaz sygnalizatora akustycznego

Gniazdo sygnalizatora jest elementem mocujgcym sygnalizator do puszki instalacyjnej P(dwie
Sruby M4) lub sufitu, $ciany przy pomocy dwoch wkretow i kotkdbw rozporowych. W gniezdzie
opcjonalnie montowany jest blok zelementem sabotazowym, utrudniajgcy usuniecie
sygnalizatora.

5.10. Sterowanie urzadzeniami dodatkowymi

W obiekcie projektuje sie zastosowanie modutéw 10 do sterowania:
- zwalnianiem kontroli dostepu na przejsciach pozarowych
- wylgczaniem wentylacji w budynku
- zadziataniem bramkg przeciwpozarowg na poziomie parteru
- zadziataniem zaluzji pozarowej w serwerowni
- zadziataniem instalacji oddymiania dr6g ewakuacyjnych (poprzez centrale UCS6000)

Zwalnianie kontroli dostepu bedzie sie odbywac przez zwalnianie zamkdéw rewersyjnych na
drzwiach ewakuacyjnych poprzez odciecie zasilania. Zwalnianie zamkow nastgpi przy Il stopniu
alarmu.

Wytgcznie wentylacji zrealizowane zostanie poprzez podanie sygnatu wytgczenia poszczegoélne
centrale i urzgdzenia. Wytgczenie zasilania nastgpi po sygnale Il stopnia alarmu z wyjatkiem
urzadzen serwerowni, gdzie wytgczenia ma nastgpic¢ po pojawieniu sie alarmu | stopnia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Przedmiotem Kkontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robo6t w zakresie ich zgodnosci
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.
Wykonawca jest zobowigzany do statej isystematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST izaakceptowang przez inspektora
nadzoru.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robdt przy
budowie instalacji teletechnicznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
inspektorowi nadzoru zgodnosci  dostarczonych  materiatow i realizowanych  robét
z dokumentacjg projektowg, ST.

Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez inspektora nadzoru dopuszczone do uzycia bez
badan. Przed przystgpieniem do badania, wykonawca powinien powiadomi¢ inspektora nadzoru
0 rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, wykonawca przedstawia na pismie wynik badan do akceptaciji
inspektora nadzoru. Wykonawca powiadamia pisemnie inspektora nadzoru o zakonczeniu
kazdej roboty zanikajgcej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez inspektora
nadzoru zatozonej jakosci.

Wykonawca powinien zadbaé, aby jakos¢ materiatdw, urzadzen imontazu byta zgodna
z Dokumentacja  Projekitowa, niniejsza specyfikacja ipoleceniami Inzyniera. Przed
przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem
powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju iterminie badania. Po pozytywnym zakonhczeniu badan lub
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inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze s$wiadectwa badan z jego
wynikami.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca powinien przekazaé¢ Inzynierowi wszystkie
Swiadectwa jakosci i atesty stosowanych materiatdéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogag
by¢ wbudowane.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras
z Dokumentacja Projektowg. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg
jak rowniez ich wymiary: szerokosc¢ i gtebokosc.

Uktadanie przewodow

Podczas uktadania przewoddéw ipo zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce pomiary: zgodnos¢ =ztrasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia
i skrzyzowania z innymi instalacjami.

Sprawdzenie ciagtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywacé przy
uzyciu przyrzgdoéw o napieciu nie przekraczajgcym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uznac za
dodatni, jezeli poszczegdblne zyty nie majg przerw oraz jezeli poszczegdlne fazy na obu koncach
linii s oznaczone identycznie.

Préba rezystanciji izolaciji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykonaé za pomocg megaomomierza 0 napieciu nie
mniejszym niz 2,5kV dokonujgc odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci.
Rezystancja izolacji powinna by¢ nie mniejsza niz 75% dopuszczalnej wartosci rezystancji
izolacji kabli wykonanych zgodnie z PN.

Préba napieciowa izolaciji

Probie napieciowej izolacji powinny zostaé poddane linie kablowe o napieciu znamionowym
powyzej 1kV. Probe napigciowg nalezy wykonaé¢ prgdem statym. Prad uptywowy nalezy mierzy¢
oddzielnie dla kazdej zzyt. Wyniki proby napieciowej nalezy uzna¢ za dodatni jezeli:- izolacja
kazdej zyty wytrzyma przez 20 min, bez przeskoku, ibez objawdw przebicia, napigcie
probiercze o wartosci rownej 0,75 napiecia probierczego kabla wg PN-E-90250 i PN-E-90300,-
wartos¢ pradu uptywu dla poszczegoinych zyt nie przekroczy 300mA/km i nie wzrasta w czasie
ostatnich 4 minut badania, w liniach o dlugosci nieprzekraczajgcej 300m dopuszcza sie wartosci
uptywu 100mA.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg dla robét podanych w pkt. 1.3 sa:
- m — z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robét, na podstawie dokumentacji
projektowej, ST i pomiaru w terenie;
- szt. — zdoktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét, na podstawie dokumentacji
projektowej, ST i pomiaru w terenie;
- kpl. — z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych rob6t, na podstawie dokumentaciji
projektowej, ST i pomiaru w terenie.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Odbidr robot obejmuje:

+0dbidr robét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu

«0dbior ostateczny (catego zakresu prac)

«0dbiér pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancyjnego)

Odbiér ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robét na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny
wizualnej ifunkcjonalnej instalacji dokonanej przez Nadzér Inwestycyjny przy udziale
Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robét podano w specyfikacji , Ogdlne wymagania
techniczne”. Podstawe odbioru robét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:
*dokumentacja techniczna

szaswiadczenia o jakosci materiatdw i wyrobow dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

*protokoty odbioru materiatow i wyrobow

*protokoty odbioru poszczegoélnych etapdw lub elementdéw robot

'wyniki badan laboratoryjnych materiatéw iwyrobdw, jesli byty zalecane przez Nadz6r
Inwestycyjny

sekspertyzy techniczne, jesli byty wykonywane przed odbiorem budynku.

W przypadku stwierdzenia usterek inspektor nadzoru ustali zakres rob6t poprawkowych, ktére
wykonawca zrealizuje na wtasny koszt w terminie uzgodnionym z inspektorem nadzoru.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- instalacje podtynkowe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Platnosci

Nalezne ptatnosci wyliczone bedg za wykonane roboty zgodnie z dokumentacjg projektows,
obmiarem robét i oceng jakosci wykonania rob6t — w oparciu o ceny jednostek obmiarowych
podane w wycenionym przedmiarze robot.
Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zakup i transport materiatéw,

- wykonanie instalacji teletechnicznych

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw i sprawdzen;

- konserwacje urzadzen w okresie gwarancji,

- uporzadkowanie terenéw z odpadkdéw powstatych przy budowie,

- opracowanie dokumentacji powykonawcze;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Akty prawne

Dz.U.1991 nr 81 poz. 351 Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 roku o ochronie przeciwpozarowe;j.
Dz.U.1999 nr 15 poz. 140 Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa
zdnia 14 grudnia 1994 w sprawie warunkéw jakim powinny odpowiada¢ budynki iich
usytuowanie.

Dz.U.1998 nr 55 poz. 362 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
22 kwietnia1998 r w sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg byc¢
wprowadzane do obrotu i stosowania wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci.
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Dz.U. Nr80, poz. 563 z dnia 11.05.2006 Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 21 kwietnia2006 roku w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow,
innych obiektéw budowlanych i terendw.

10.2. Normy podstawowe

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;j
PN-EN 54-2:2002/A1:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizaciji
pozarowej

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 3: Pozarowe urzgdzenia alarmowe.
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-3:2003/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 3: Pozarowe urzgdzenia
alarmowe. Sygnalizatory akustyczne (Zmiana A2)

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4: Zasilacze

PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4: Zasilacze (Zmiana A1)
PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 4: Zasilacze (Zmiana A2)
PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe
PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe
dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, $wiatta przechodzacego lub jonizacji
PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 10: Czujki ptomienia. Czujki
punktowe

PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 10: Czujki ptomienia.
Czujki punktowe

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze
pozarowe (Zmiana A1)

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 12: Czujki dymu. Czujki liniowe
dziatajgce z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzgcego

PN-EN 54-13:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 13: Ocena kompatybilnosci
podzespotow systemu

PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej . Cze$¢ 17: Izolatory zwar¢

PN-EN 54-18:2007 + AC:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej . Czes¢ 18: Urzadzenia
wejscia/wyjscia
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