Zakres produktow

Jednostki zewnetrzne
od 11.2kW do 136.0kW (24 modele)

1 Jednostka zewnetrzna
4HP 5HP 6HP 8HP 10HP 12HP 14HP 16HP 18HP 20HP 22HP 24HP

155 | 224 | 28.0 | 335 | 40.0 | 45.0 | 50.4 | 56.0 | 61.5 | 68.0

W){da‘noéc‘
chto

nicza (kW) 11.2 | 14.0

2 Jednostki zewnetrzne
26HP 28HP 30HP 32HP 34HP 36HP 38HP 40HP 42HP 44HP 46HP 48HP

W)‘da'noéc’
chto

nicza (kW] 101.0 | 106.5| 113.0 | 118.0 | 123.5 | 130.0 | 136.0

73.5 | 80.0 | 85.0 | 90.0 | 96.0

FDC112KXEN6 FDC140KXEN6 FDC155KXEN6 [J1-faza
FDC112KXES6 FDC140KXES6 FDC155KXES6 [ 3-tazy
fnm Y
Micro< X
FDC224KXE6 FDC280KXEG6 FDC335KXE6
FDC335KXE6-K* FDC400KXE6 FDC450KXE6 FDC504KXE6
FDC560KXE6 FDC560KXE6-K " FDC615KXE6 FDC680KXE6
FDC735KXE6 | FDC800KXE6 | FDC850KXE6 | FDC900KXE6 | FDC960KXE6 | FDC1010KXEG
12+14 14+14 14+16 16+16 16+18 18+18
FDC335KXE6-K| FDC400KXE6 | FDC400KXE6 | FDC450KXE6 | FDC450KXE6 | FDC504KXE6
FDC400KXE6 | FDC400KXE6 | FDC450KXE6 | FDC450KXE6 | FDC504KXE6 | FDC504KXE6
FDC1065KXE6 | FDC1130KXE6 | FDC1180KXE6 | FDC1235KXE6 | FDC1300KXE6 | FDC1360KXE6
18+20 20+20 20+22 22422 22+24 24+24
FDC504KXE6 | FDC560KXE6 | FDC560KXE6-K FDC615KXE6 | FDC615KXE6 | FDC680KXEG
FDC560KXE6 | FDC560KXEG FDC615KXE6 | FDC615KXE6 | FDC680KXE6 | FDC680KXEG

*FDC335KXE6-K i FDC560KXE6-K - stosowane tylko w kombinacjach z innym modelem jednostki zewnetrznej




Jednostki zewnetrzne

Pompa ciepta 18, 20, 22, 24HP (50.4kW ~68.0kW)

Model
FDC504KXE6
FDC560KXE6
FDC615KXES
FDC680KXES

Wydajnos¢ chtodnicza

50.4kW
56.0kW
61.5kW
68.0kW

«KX6 - 2-rurowy system VRF z pompa ciepta zapewnia efektywna prace dla zastosowan,
w ktérych réwnoczesnie wymagane jest tylko chtodzenie lub tylko ogrzewanie.
Idealny dla duzych, otwartych przestrzeni.

«Umotliwia podtaczenie maksymalnie 49 jednostek wewnetrznych, indeks wydajnosci

do 160%.

«Wszystkie jednostki KX6 wyposazone w sprezarki z inwerterem DC.
« Catkowita dtugosc rurociagu do 1000m..

BE

& Unifikacja budowy podstaw wszystkich jednostek

—— - 4 umozliwia swobodng wymiane i zestawianie
i, S
| Dtugos¢ catkowita: 1000m l §§ Jednostia zewnetrzna
o —— = 1] Zakres temperatur pracy
Do Roznicawysokosci M A
pierwszego 50 m (jedn. zewn. powyzej)
trojnika 40m (jedn. zewn. ponizej)
max 130m Jednostka wewnetrzna
30
Max réznica wysokoscijf e
f Jednostka wewnetrzna migdzy jednostkami odzenie -
Od.p{erwszego ¢ wewnetrznymi: 18m L @
trojnika do
najdalszej jednosti \
wewnetrznej: 90m H Jednostka wewnetrzna | 5
.
TTHTTTT Ogrzewanie
Dhugos¢ A’
rzeczywista: 160 m
-20 m
Model
Moc nominalna 18HP 20HP 22HP 24HP
Zasilanie 3 Fazy 380-415V, 50Hz
o Chiodzenie 50.4 56.0 615 68.0
Wydajnos¢ nominalna - kw
Ogrzewanie 56.5 63.0 69.0 73.0
Prad rozruchu A 8
Pobér (htodzenie W 14.73 16.79 2037 24.98
Dane elektryczne mocy Ogrzewanie 15.12 16.79 18.48 19.08
Prad (htodzenie A 24.1-220 27.4-25.1 33.1-30.3 40.3-36.9
pracy Ogrzewanie 25.2-23.1 28.0-25.7 30.7-28.1 31.6-29.0
Wymiary zewnetrzne HxWxD mm 2048x1350x720
Waga netto kg 34 ‘ 355
llos¢ czynnika chtodniczego R410A kg 1n5
Poziom ciénienia akustycznego | Chtodzenie/Ogrzewanie dB(A) 61.5/62.0 63.0/63.5 ‘ 64.5/64.0 65.0/65.0
Rurociag cieczowy mm 012.7(1/2")
Przytacza rurowe - )
Rurociag gazowy (inch) 928.58(11/8")
Indeks wydajnosci % 50~160
Maksymalna liczba jednostek wewnetrznych 36 40 ‘ 4 49
Warunki prezentagji danych (1S0-T1)
1. Chiodzenie: 27°C0B, 19°CWB, 35°(DB. 20°0B, 7°CDB, 6°CWB.

2. Poziom cisnienia akustycznego mierzony w komorze bezechowej. Podczas normalnej pracy urzadzenia wartosci nieco wyzsze z powodu warunkéw zewnetrznych.
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Wymiary

Wszystkie jednostki w mm

250 850 250 745, 232 D(najnizszy)
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Blok przyfaczeniowy/ nformacyina : 220 |180 550 |180]214
zasilania D (prz6d)
Wysokos¢
Ozn. Nazwa Przykfad instalacji Wiot & m| \__Sciany H3
: L2 L4
A Wymi 1 2
Przytacze rurociagu gazowego PatrzDTR jymiary
B Przytacze rurociagu cieczowego Li 500 Otwarte \ )
C Podejécie rurociagu 100 L 10 200 Wysokosé sciany H4
) % Wysokos¢ \ Przestrzen ;5 Wysokch’ Sany b1 Y
D Podejscie przytaczy kablowych 050 L3 100 300 sciany H2  serwisowa Wlot
TITITTT77 7S
F Otwor Sruby mocujacej M10x 4 Ls 10 Open Przestrzer montazowa
G Otwor weza spustowego 0453 %3 H 1500 -
H Wylot skroplin 020.5x 3 H2 Bezograniczeri |  Bez ograniczeri
K Pofaczenie rurki wyréwnawczej oleju 09.52 (kielich) Hs 1000 Bez ograniczet
L Uchwyt transportowy 180 x 44.7 Ha Bez ograniczeri -
Uwagi:

(1) Jednostka powinna by¢ mocowana za pomoca $rub kotwigcych.

(2) Nalezy pozostawi¢ minimum 2 m wolnej przestrzeni nad jednostka.

(3) Tabliczka znamionowa znajduje sig w prawym dolnym rogu panelu frontowego.

(4) Otwory (podejscia) na rurociagi i przewody elektryczne s3 zamaskowane
zaslepkami. Zaslepki nalezy zdjac z uzywanych podejsc.

(5) Do podfaczenia rurociagéw nalezy uzy¢ portu 88 mm.

(6) Otwory na Sruby kotwiace oznaczone “L J” (4 otwory na Sruby M10) s
przeznaczone do ponownej instalacji urzadzenia.

(7) W przypadku systemu (kombinacje) nalezy podtaczy¢ jednostki zewnetrzne
rurociagiem wyréwnania oleju.
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= Zasilanie elektryczne

KX6 znacznie upraszcza wymagania po stronie okablowania przez uzycie dwuzytowego przewodu sterujacego (nieistotna polaryzacja).

Zasilanie

Przewody elektryczne moga by¢ doprowadzone do obudowy jednostki zewnetrznej z czterech stron: od tytu, z dotu oraz z prawej i lewej strony.
Jednostki zewnetrzne (3 fazy) oraz wewnetrzne (1 faza) powinny by zasilane niezaleznie.

Jednostka zewnetrzna potaczona jest z jednostkami wewnetrznymi tylko przewodem sterujacym.

Zasilanie jednostki zewnetrznej: 3 fazy, 380-415V, 4 zyty | |Niezaleznezasilanie,' dnostek zewnetrznych |

|

A Gtéwny przewdd zasilajacy, 4 zyty
Jednostk B Przewdd sterujacy (SuperLink), 2 zyty
zewnetrzna C Zasilanie jednostek wewnetrznych, 2 zyly
D Przewdd sterownika, 2 zyly

Wytacznik réznicowo-pradowy

Przewéd
uziemiajacy

Wytacznik nadmiarowo-pradowy
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Wytacznik nadmiarowo-pradowy / _\V/ _\V/ _\V/ "’ \V/ i \\ Tedosth
ednostka
LPLEL LT £ 4
Wytacznik réznicowo-pradowy D

Sterownik przewodowy

| Zasilanie jednostek wewnetrznych: 1 faza, 220-240V |

UWAGA
Jesli wytacznik roznicowo-pradowy przeznaczony jest wytacznie dla zabezpieczenia uziemienia, konieczny jest montaz wytacznika nadmiarowo-pradowego.

(ze$¢ mechaniczna jednostki zewnetrznej

Przytacza elektryczne jednostki zewnetrznej



1. Napiecie sterujace: 5V DC, brak polaryzacji, potaczenie \

= Okablowanie sterujace

(1) Pojedyncza jednostka zewnetrzna ‘

dwoma zytami (porty A1iB1). Pofaczenie pomiedzy
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© Dla pofaczenia sterowniczego jednostek wewnetrznych i zewnetrznych nie jest istotna polaryzacja.

o ]

Konektor sieciowy

jednostkq zewnetrzng i jednostkq wewnetrzng oraz Praylacze sterownicze A1 | B1 . ) )

jpomied23 jednoitkar?li \Jovewnetrgnymi. Fr Jednostid i~ ’ Oba praypadkipoqczenia s prawidowe
2. Nalezy uzywac 2-u zytowego, ekranowanego \\/ \/ \ Al A

przewodu sterujacego o przekroju 0,75mm? lub

‘]IZSmmZ_ Przyfacze sterownicze ’ A ‘ B ‘ ’ A ‘ B ‘ ’ A ‘ B ‘ B1 B

075mm_ | 1.25mm? Jednosth wewngtrzng
~1000m TAK TAK
1000~1500m TAK NIE
‘ (2) Wiecej niz jedna jednostka zewnetrzna ‘

3. Zalecane jest podtaczenie do uziemienia obu koricow

przewodu ekranowanego (dla jednostek Jednostka zewnetrzna Jednostka zewnetrzna Jednostka zewnetrzna Jednostka zewnetrzna

wewnetrznych i zewnetrznych). F//-ﬂ}’—y;T
4. W przypadku zastosowania wielu jednostek [A1-B1][A2:B2] [A1-B1][A2:B2] [A1-81][A2:B2] [A1-B1][A2:B2]

zewnetrznych:

- w przypadku jednostek wewnetrznych i

ZEantany(h naleiqcych do jednego systemu Jednostka wewnetrzna Jednostka wewngtrzna

chtodniczego nalezy potaczy¢ porty A1iB1

- dla jednostek zewnetrznych nalezacych do roznych - -

systeméw chtodniczych nalezy faczy¢ porty A2 i B2
5w przypa dku thp|iW0§(i w doborze przewo du Jednostka wewnetrzna Jednostka wewnetrzna

sterujacego skontaktuj sie z dystrybutorem MHI. >

_ p—

(a) Maksymalna ilos¢ jednostek wewnetrznych w jednym systemie sterowania wynosi 128
(b) Dopuszczalne jest réwniez prowadzenie przewoddw sterujacych pokazane nizej

(3) Siec sterujaca moze przebiegac réwniez wg schematu ponizej

Przewdd sterujacy nie moze tworzy¢ zamknietej
petli. Okablowanie oznaczone jako
jest niedopuszczalne

’ Jednostka ‘ ’ Jednostka ‘ 1 Jednostka E
Lz e e H
””” kit Jednostka Jednostka Jednostka Jednostka
zewnetrzna
e !
..... Semem !
Jednostka Jednostka 1 Jednostka ! ,
wewnetrzna wewnetrzna 'L wewnetrzna | |
i
. | | i
| | . !
’ Jednostka ‘ ’ Jednostka ‘ 1 Jednostka ‘ Jednostka ‘ ‘ Jednostka ‘ ‘ Jednostka ‘ ‘ Jednostka ‘
' '
¢ ¢ L Wewn gtrzna_ _ H i3 i3

Okablowanie sterownikow przewodowych

Do potaczenia sterownika przewodowego z jednostka wewnetrzng (porty
XY) nalezy uzywac 2-u zytowego przewodu o przekroju 0,3mm2.
Maksymalna dtugos¢ przewodu wynosi 600 metréw. Jesli dtugos¢ przewodu
przekracza 100 metrow, nalezy zastosowac przewdd o przekroju podanym w

Jednostka
zewnetrzna

nn

A|B
Jednostka
wewnetrzna

A|B
Jednostka
wewnetrzna

A|B
Jednostka
wewnetrzna

tabeli nizej.
A|lB
Jednostka
wewnetrzna
Dhugos¢ (m) Przekrdj
100 do 200 0.5mm *x2iyly
do 300 0.75mm * x2zyly !
o 400 125mm *x23yly Sterownik przewodowy
do 600 20mm *x2iyly

i

i

\ Przewdd sterujacy moze faczy¢

jednostki wewnetrzne nalezace
do réznych systeméw chtodniczych
(w obrebie jednego systemu SuperLink)



Model Podstropowy

FDE

Model

FDE36KXE6D
FDE45KXE6D
FDES6KXE6D
FDE71KXE6D
FDE112KXE6D
FDE140KXE6D

« Niewielki
o Lekki
» Cichy

« Optywowy, nowoczesny ksztatt

Utatwienia instalacyjne

do gory
‘t w tyt
>

—

f—

/ W prawo

Podejscie rurociagu mozna zaprojektowac z trzech kierunkow; od tytu

Sterownik przewodowy

RC-E4 RCH-E3
(opgja) (opcja)

| L —
\ i |
i |

Sterownik bezprzewodowy
RCN-E-E(opcja)

s 2

210 mm

L

Smukty, optywowy ksztatt, waga tylko 28 kg;

jednostki, ze strony prawej i od gory. szybki, prosty, montaz
Odprowadzenie skroplin - w dwdch kierunkach: na prawo lub na lewo od
jednostki. Umozliwia to swobodne prowadzenie rurociagéw w zaleznosci
od warunkéw lokalizacji. Jednostka moze by serwisowana tylko od spodu.
Mozliwy jest wybor ustawienia kierownicy o)
powietrza pod réznymi katami ‘3323; o)
®
Moi]iwe @
*RCH-E3 ustawienie kierownicy nie jest mozliwe. opae . ® o
pozycja
Model FDE36KXE6D FDE45KXE6D FDE56KXEGD FDE71KXEG6D FDE112KXE6D FDE140KXE6D
Wydajnos¢ chtodnicza | kW 3.6 45 5.6 71 1.2 14.0
Wydajnosc grzewcza W 4.0 5.0 6.3 8.0 125 16.0
Zasilanie 1 Faza 220-240V, 50Hz
Pobdr (htodzenie 0.04-0.05 0.08-0.09 0.12-0.14 0.14-0.15
mocy Ogrzewanie i 0.04-0.05 0.07-0.08 0.11-0.13 0.13-0.14
Poziom cisnienia akustycznego | dB(A) Hi:39 Me:38 Lo:36 Hi:41 Me:39 Lo:37 Hi:44 Me:41 Lo:39 Hi:46 Me:44 Lo:43
m’s"‘gir’iwo';g"“e mm 210% 1070690 2101320 690 2501620 X690
Waga netto kg 28 37
Przeplyw powietrza m¥/min Hi:11 Me:9 Lo:7 Hi:18 Me:14 Lo:12 Hi:26 Me:23 Lo:21 Hi:29 Me:26 Lo:23
Wlot $wiezego powietrza Niemozliwy
Filtr powietrza Siatkowy x 2 (Zmywalny)
Sterownik przewodowy: RC-E4, RCH-E3 bezprzewodowy: RCN-E-E
wef Ciecz: 01/4"(6.35, Ciecz: 03/8"(9.52
Pfaaa uroue (mjsr;])e Gaz: 01/2”E12.7; Gaz: 95/8”(1(5.88;
Warunki prezentagji danych (IS0-T1)
1. Chodzenie: etrzna 27°CDB, 19°CWB, 359DB. i etrzna 20°CDB, 79CDB, 6°CWB.

2. Poziom ciénienia akustycznego mierzony w komorze bezechowej. Podczas normalnej pracy urzadzenia wartosci nieco wyzsze z powodu warunkow zewnetrznych.
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Wymiary

Wszystkie jednostki w mm

C 1, (2 Odprowadzenieskroplin (Akcesoria - 0,3 mm)

FDE36KXE6D, 45KXE6D, 56KXE6D 290 (Rozstaw $rub mocujaeych) D i g;; Sl
135 410\ 145

(Rozstaw Srub mocujacych)
24 1022 g 24 68] \ 152 B Uwaga: Odprowadzente skroplin wewnatrz jednosth ze spadkiem 10 mm
o) | V[
i - —— Sl 5
m| 2L \ - Symbol is
| I ':IN o K T g a_l_‘ 28 | " A Rurociag gazowy $12.7 (172" (kielich)
"7| il B Rurociag cieczowy $6.35 (1/4") (kielich)
40 990 40 690 oIZ N lL 15 sl |7 & C12 | Odprowadzenie skroplin P20
Ty D Otwory montazowe (M10 lub M8)
1070 195 C1.C2 20 100 E Zaslepka tylna PE
Wylot 235 ’ F Zaslepka gorna Plytka
271 G Otwor ia skroplin (Wytamac)
/(T T
Przestrzer montazowa i serwisowa Usytuowanie zaslepki gome] i bocznej
/ Otwdr odprowadzenia
[\ (LQ skropln (zlewe])
_E @ F
io: 00 lubwiecej E . ﬁ g G
=] 150 ibwieej v Taslepka boczna
C2 "~ Sl 2prawejstrony E
75 L
= ‘ Podejscie rurociagu mozliwe 23 réinych kierunkow.
76| | Kratha wlotu powietrza A Ci 110 B Prestota Taslepke naledy usunac pry pomocy
135
Odprowadzenie skroplin (Akcesoria - 0,3 mm)
FDE71KXE6D 290 (Rostaw sub mocseych) D [/()1,()2 .
2 172 oz 2 12‘2 410 \\ ;;‘5 —
+ 1 B fzene e sadkiem 10mm
- / Uwaga:
N A
I NEEE o Symhl Opis ]
S K =B l = A__|Rurociag gazowy 915.88 (5/8") (Kielich)
'ﬁl g A._l_ — ) B |Rurociag cieczowy $9.52 (3/8") (kielich)
40 1240 40 690 Ag S i : = cu_ |0 ie skroplin P20
= IN 5 D |Otwory 2 (M10 lub M8)
1320 195 C1.C2 2 ‘U"J—OSO &L”l £ |Zaslepka tylna PE
235 ! F |Zaslepka gérna Plytka
- 271 G |Otwdr odprowadzenia skroplin (Wylamad)
B : Praestrzefi montazowa  serwisowa
\S=
Il 8
g | ol
Iub wigce]
C2 ] lubwiece] M' 1prawejstrony E
A ¢ L7 B . Podejscie rurociagu moliwe z 3 oinych kierunkdw.
76 | Kratka wlotu powietrza 1 110 Przeszkoda Taélepke nalezy usuna przy pomocy ostreqo narzedzia.
135
Ocprowadzene skroplin (Akcesoria - 0,3 mm)
FDET12KXEGD, 140KXE6D 0 it D [/01,(:2 e
- 135, N0\ 145 74
24 1572 (Rozstaw $rub mocujaych) 24 m \ 5 I
l \1 Uwaga: Odprowadzene skroplin wewngrz jednostki ze padkiem 10 mm
o)
- : A < |
I IREREEE o = Opl
=77 T = "—l' / X“bo‘ Rurociag gazowy P_Smaa (5/8") (kielich)
el ~ BRIl ' ~ B |Rurociag cieczowy 49.52(3/8") (kielich)
40 1540 40 690 mlg i 115 60 L7 C12__| Odprowadzenie skroplin VP20
1620 9% oic 20 100 D __|Otwory montazowe 0410 lubue)
= 1,02 E Zaslepka tylna PE
Yt 235 F[Zaslepka gorna Plytka
21 [ Otwor odprowadzenia skroplin (Wytamac)
I T
P ————— Usytuowanie zaslepki gome] i bocznej
. Otwor odprowadzenia
/ %ﬁ Z‘é skroplin (zlewe))
! T
§ ubwiece g G
150 5 i
C2 - v ey Tprawesrony E
76 X Tin B . Podejscie rurociagu mozliwe 23 réinych kierunkow.
ol | Kratha wlotu powietrza A Ci Eﬁ% Prestkoda Slepke naledy usuna przy pomocy ostrego narzza.
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Systemy sterowania
Sterowanie indywidualne

Sterowniki (oprécz SAF)

jednostka etrzna | symbol sterownika jednostka wewnetrzna symbol sterownika | jednostka wewnetrzna symbol sterownika
RC-E4 FDT RCN-T-36W-E FDK22~56 RCN-K-E
przewodowe | wszystkie modele bezprzewod FDTC RCN-TC-24W-ER FDK71 RCN-K71-E
RCH-E3 FDE RCN-E-E inne RCN-KIT3-E
Sterownik przewodowy z programatorem tygodniowym (opcja)

RC-E3

Sterownik RC-E3 umozliwia wygodna
obstuge, precyzje przy wyborze nastaw
oraz szybki odczyt z wyswietlacza LCD

Programator tygodniowy dostepny jako standard

Standardowe wyposazenie sterownika w funkcje programatora tygodniowego
umozliwia zaprogramowanie pracy urzadzenia na 7 dni.

Dozwolone s3 maksymalnie 4 operacje start/stop w ciagu doby.Programator umozliwia
réwniez zaprogramowanie zmian temperatury

Dziatanie programatora
Czas -+ 8 9 10 11 12 13 14 15 16 ----23
START Program 1 Program 2 Program 3 Program 4

gl LT 1 |

Licznik czasu pracy dla utatwienia prac serwisowych

Sterownik zapamietuje najwazniejsze parametry pracy urzadzenia, dzieki czemu
mozliwe jest ich odtworzenie w przypadku awarii.
Zlicza réwniez ilos¢ godzin pracy urzadzenia po przeprowadzeniu konserwagji.

Temperatura w pomieszczeniu kontrolowana przez czujnik umieszczony w sterowniku

Czujnik temperatury powietrza w pomieszczeniu umieszczony
jest w gomej czesci obudowy sterownika. Rozwiazanie to
zapewnia wysoka czutos¢ czujnika, a co za tym idzie -
precyzyjna kontrole parametrow pracy urzadzenia.

Zmiany zakresu temperatur pracy

RC-E3 umozliwia oddzielnie zadanie dolnej i gérnej temperatury granicznej .
Imieniajac zakres temperatur, zapewniamy oszczedng prace urzadzenia przez
uniknigcie zbyt intensywnego ogrzewania lub chtodzenia.

Zmienny zakres
Gérna granica 20~30°C (dla funkji ogrzewania)
Dolna granica 18~26"C (dla funkgji chtodzenia)

Sterownik przewodowy (opcja) Czujnik temperatury (opcja)

RCH-E3 (przewodowy)

o ri—

=
e
4k

Do 16 jednostek AUTO restart

Moze sterowac indywidualnie
praca do 16 jednostek, poprzez
nacisniecie AIR CON nr przycisku.

*RCH-E3 ustawienie kierownicy nie jest mozliwe

Sterownik bezprzewodowy (opcja)

Biorac pod uwage koniecznos¢ prostej obstugi sterownika w pokojach hotelowych, ilos¢ jego przyciskéw
winna by¢ ograniczona do niezbednego minimum: Wtacz/Wytacz, wybér trybu pracy, nastawy
temperatury i pracy wentylatora. Sterownik jest prosty i fatwy w obstudze.

Funkcja umozliwia automatyczne wznowienie pracy
klimatyzatora po awarii zasilania lub wiaczeniu
wyfacznika gtéwnego zasilania.

SC-THB-E3

W przypadkach, kiedy czujnik temperatury powietrza w
pomieszczeniu (w jednostce wewnetrznej lub w
sterowniku przewodowym) nie wskazuje whasciwej
temperatury lub indywidualne sterowanie temperaturg
w kazdym pomieszczeniu nie jest wymagane, umies¢
czujnik SC-THB-E3 w
wybranym migjscu
pomieszczenia.

‘; 8m

Sterowanie bezprzewodowe mozliwe jest dzieki umieszczeniu odbiornika podczerwieni w narozniku obudowy klimatyzatora (panelu).

RCN-T-36W-E, RCN-E-E RCN-K-E,
RCN-K71-E 2

RCN-TC-24W-ER

RCN-FW-E RCN-KIT3-E
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Sterownik centralny
SC-SL1N-E

Grupowe lub indywidualne wiaczenie/wytaczenie
maksymalnie 16 jednostek wewnetrznych

Przyktad zastosowania SC-SL1N-E

nys

Uproszczone sterowanie centralne

1. SC-SLIN-E to jedna z opcji wspomagajacych System SUPERLINK-II
z uzyciem 2-zytowego przewodu sterujacego (bez polaryzagji). ‘

2. Umozliwia wtaczenie/wytaczenie i monitoring maksymalnie 16
jednostek wewnetrznych za pomocg 16 klawiszy funkcyjnych na I
klawiaturze konsoli.

3. Na wyswietlaczu widoczne s3 adresy jednostek pracujacych oraz
zatrzymanych z powodu awarii (btedu).

4. Do sieci SUPERLINK-II moze by¢ podtaczonych do 12 sterownikéw SC-SLIN-E.

5. Nie ma znaczenia miejsce ich whaczenia do sieci (w sasiedztwie jednostek wewnetrznych lub zewnetrznych),
¢o znacznie obniza koszty instaladji oraz ilos¢ przewodéw elektrycznych.

6. Funkgja restartu umozliwia automatyczne uruchomienie urzadzen po przerwie w zasilaniu z zadanymi wezedniej
nastawami.

10202020902 0% 0% 0%
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Wymiary zewnetrzne [HxWxD]: 120 x 120 x 15 + 62* mm.

SC-SL2N-E

Centralne sterowanie grupa maksymalnie 64 jednostek

1. Umozliwia wspétprace z zewnetrznymi programatorami Przyktad zastosowania SC-SL2N-E
tygodniowymi bez koniecznosci uzycia dodatkowych
interfejséw komunikacyjnych. m & & m ﬂ ﬂ
2. Oprocz mozliwosci jednoczesnego whczenia/wytaczenia i -
monitoringu 64 jednostek podzielonych na maksymalnie 16 T I_I —
grup, konsola pozwala réwniez na whaczenie/wyfaczenie, gm mm!_—_TMI |E| @ @ e e @ @ @
zmiane tryby pracy i nastaw pojedynczych jednostek lub & =] —| . . . . .
grup jednostek. S 25 5 25 S S =
3. Funkgja restartu umozliwia automatyczne uruchomienie urzadzen po przerwie w zasilaniu z zadanymi wezesniej oﬁ oﬁ oﬁ oﬁ Oﬁ <Z -
nastawami. —
4. Ilos¢ sterownikéw, ktére mozna whaczy¢ do sieci SUPERLINK-II, podaje tabela wyzej. e L L o o o '%
5. Nie ma znaczenia miejsce ich wiaczenia do sieci (w sasiedztwie jednostek wewnetrznych lub zewnetrznych), H 2 2 2 2
co znacznie obniza koszty instalaji oraz ilo$¢ przewodow elektrycznych. AT
E m:‘,
Wymiary zewnetrzne [HXWxD]: 215 x 120 x 25 + 35* mm.
Kombinacje Sterownikéw (e"tfamyCh i Interfejsu BMS Tak: kombinacja mozliwa Nie: kombinacja niemozliwa
SC-SLIN-E SC-SL2N-E SC-SL3N-AE/BE SC-WGWN-A/B SC-BGWN-A/B SC-LGWN-A
SC-SLIN-E Tak(*1) Tak(*1) Tak(*1) Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2)
SC-SL2N-E Tak(*1) Tak(*1) Tak(*1) Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2)
SC-SL3N-AE/BE Tak(*1) Tak(*1) Tak(*1) Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2)
SC-WGWN-A/B Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2) Nie Nie Nie
SC-BGWN-A/B Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2) Nie Nie Nie
SC-LGWN-A Tak(*2) Tak(*2) Tak(*2) Nie Nie Nie
(*1) llosc sterownikéw SC-SLIN-E, SC-SL2N-E i SC-SL3N-AE/BE w kombinagji (*2) los¢ sterownikow SC-WGWN-A/B, SC-BGWN-A/B, SC- LGWN-A, SC- SL3N-AE/BE, SC- SL2N-E  SC-SLIN-E w kombinagji
llos¢ w jednym systemie Suprlink Il llos¢ w jednym ie Suprlink Il
SCSSCL?L‘Z:%BE R ‘T 55 o] ;4 EREEE :4 [ SC-WGWN-A/B or SC-BGWN-A/B or SC-LGWN-A SCSLINE SC-SLON-E SC-SLIN-E-AE/BE
SC-SLIN-E 2 [ 8 [ 4] o0 8 | 4 | 0 8 | 4 [ o 1 0-4 0-1 01

Poprzednia wersja Superlink - patrz:Dokument. Techniczna 06 SC-T-111,08 SC-T-119.

Poprzednia wersja Superlink - patrz:Dokument. Techniczna * 06 SC-T-111,"08 SC-T-119.




